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Se estas precauções não forem respeitadas, podem ocorrer ferimentos graves ou morte.

2.2. Riscos de deterioração do aparelho

����
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-����C�	�����
��
�A�F5�
�	������ ��;(
��%
#JJJ�J�0�$
M!JJ��J)O

����
��Q
����5	���
�
���5*����
��
��*-��
F5�
����
�,*C�	�
��U�

�-���������

��;(
��%
#JJJ�J�0�$
M!JJ��J)O
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�������
;5������*����
��
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���-�����Q

V

�
�������
�����	�
��
��
�-���	A�(

V

�
������
��
�	�*����
��
�5<�	���
��������
��
-���5��Q
!��P
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Z�!J[(

V

�
;��F5X����
��
����
��������
��
-���5��Q
�J
�5
@J
\7(

V

5*�
������
*E<�*�
���
���*�����
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�������
��
������
��
�!J
P
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;����;���
�5
0JJ
P
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��5���(

V

��������
�C���������*����
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��������
��
��������
9�>
9�
�5
94
���
��C��
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����*�������

���-�������
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���������
*E<�*��
���������(

Se estas precauções não forem respeitadas, o aparelho poderá sofrer danos.
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2.3. Responsabilidade
V

�
*������*>
�
	���
��
�
�
5��	�7�
��
��=�*
���
�;��5����
��
������
��*
��
���*��
��
�����	�
��
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=����(

V

�
�����	�
��
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������
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�����
*��5�	(

V
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�
-����
��
����,�����
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���;��*�����
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��
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3. OPERAÇÕES PRÉVIAS

+���
�
���5���
�
���
;5�����E����
�
��
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��������	
���A����
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�
�-���	A�
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;5������*����(

B�
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��
��
�*C�	���*
��*
�
�-���	A�>
��*
5*
�5
=E����
��������>
��=�*
=���T������
��

���5�����
-�����Q

V

������
��
�*C�	���*>

V

%
�-���	A�
���
��;��5
�����
�5�����
�
�����-����>

V

�
��;��X����
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�-���	A�
���E
�*
���;��*�����
��*
�
����*����>

V

�
�*C�	���*
���	5�
�
�-���	A�
��*
���*�����
���*���E=���
�
5*
���-�����=�
]5��^
�����(
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4. APRESENTAÇÃO

4.1. ��������	
��
�����������	��
%
�����
��������
�
5*
�����*�
��
*���
��
�
=���	K����
M+'�_O
��
;��*���
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*���;E�����
�
���;E�����(
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* PMD: Performance Measuring and monitoring Device (Dispositivo de medição e monitoramento) em 
conformidade com a norma IEC 61557-12.
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4.1.1. Gama

Interface de controlo e de alimentação (24 V CC) 

DIRIS Digiware D
Display multipontos
�����
��������
���J
��;(
�"!G
J!J)

DIRIS Digiware C
Interface sistema*
DIRIS Dig�����
&�0)
��;(
�"!G
J)J)

* na ausência de display multipontos

Módulo de medição da tensão

DIRIS Digiware U-x
Medição da tensão
��������������
?�)J
��;(
�"!G
J)J�
��������������
?�!J
��;(
�"!G
J)J@
��������������
?�0J
��;(
�"!G
J)J!

Módulo de medição da corrente

DIRIS Digiware I-3x
3 entradas de medição das correntes 

��������������
��0J
��;(
�"!G
J))J
��������������
��0)
��;(
�"!G
J)))
��������������
��00
��;(
�"!G
J)!"
��������������
��0�
��;(
�"!G
J)0J

DIRIS Digiware I-4x
4 entradas de medição das 
correntes 

��������������
����
 
��;(
�"!G
J)0)

DIRIS Digiware I-6x
6 entradas de medição das 
correntes 

��������������
��@J
��;(
�"!G
J))!
��������������
��@)
��;(
�"!G
J))0
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4.1.2. =����)���

DIRIS 

��������	


'���
�� 

������
M?O

DIRIS 

��������	�

&�����	�
�


Alimentação

Bus Di�i�are

L1
L2
L3
N

ou

Display multipontos 
�����������	��
����
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DIRIS  

��������	�

��������
�
�


��������
M0�O

DIRIS 

��������	�

��������
�
�


��������
M��O

DIRIS  

��������	�

��������
�
�


��������
M@�O

Sensores de corrente 
TE, TR ou TF
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4.1.3. +���N	
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4.1.4. O�
��	P

�	#;����

��	���



DIRIS Digiware

D-50 C-31
Função

&�����	�7�
��
���
-�����
��
*���
�� V V

���-	�I
��ET��
��
�	��
����	5
��
M���T�5��
��>
��	�
��
�
=��5�	�7�
��
���
-�������O V

Alimentação

!�
P
&& V V

Comunicação V

���"�
'��C5� V V

$5�
�������� V V

��A�����
'��C5�
9&+ V

Formato

H���5���B:*���
��
*8�5	�� G#<G#
** )"
**�)

Referência �"!G
J!J) �"!G
J)J)

DIRIS Digiware U

U-10 U-20 U-30
'(��	�
%���
���

?)!>
?!0>
?0)>
P)>
P!>
P0>
P�>
4 V V V

?
�����*�>
P
�����*� V

����F5�	,C���
+A�B
MP�C>
P�C�>
P���>
P��=>
PA�*O V

����F5�	,C���
+A�+A
M?�C>
?�C�>
?���>
?��=O
 V

Análise da qualidade

9\�=)>
9\�=!>
9\�=0>
9\�5)!>
9\�5!0>
9\�50) V V

\��*8�����
����=��5���
?
�
P
M���
�
����*
@0O V

]5����>
������
�
��C������6��
��
������
��*
�B�J)@J V

Alarmes

No limite V

!���"��#�
��
)	�����
%*����

V

Formato

H���5���B:*���
��
*8�5	�� )"
**�) )"
**�) )"
**�)

Referência �"!G
J)J� �"!G
J)J@ �"!G
J)J!
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DIRIS Digiware I

I-31 I-33 I-35 I-45 I-60 I-61
+-%���
��
)�	�
��
#������� 3 3 3 � @ @

$���	��%

Z
^�A>
Z
^=��A>
^P�A V V V V V V

&5�=��
��
����� V V V V

'(��	�
%���
���

�)>
�!>
�0>
��>
�+>
�]>
��>
�+4 V V V V V V

+>
]>
�>
+4
-��
;��� V V V

+��X����
-������=� V V

����F5�	,C���
��
��������

M��C�>
����>
���=>
�A�*>
�5�CO

V V

T>
���
T>
���
T V V

��	���	��

9\��)>
9\��!>
9\��0>
9\��� V V V

\��*8�����
����=��5���
�
M���
�
����*

@0O

V V

��C�������������� V V

Alarmes V V

Limites V V

�����������,��� 2/2

!���"��#�
��
)	�����
%*����

V V

Formato

H���5���B:*���
��
*8�5	�� )"
**�) )"
**�) )"
**�) !#**�)>� 0@
**�! 0@
**�!

Referência �"!G
J))) �"!G
J)!" �"!G
J)0J �"!G
J)0) �"!G
J))! �"!G
J))0
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4.1.5. ���	�
N	


�()(�()(
��������������
&>
?
f
��0<>
��@<

1.73
44

0.59
15

2.56
65

1.
77 45

0.70
18

1.42
36

3.
54 90

I-6x
U-xx
C-3x
I-3x

��*���6��
pol./mm

�()(�(!(
��������������
����

1
25.5

5.
90

15
0

2.83
72

1.06
27

1.76
45

0.83
21

2.28
58

1.
77 45

��*���6��
pol./mm
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4.2. Apresentação dos sensores de corrente associados
�����
����������
��;�������
��-��
��
��������
��
��������
��
�����
��������Q
�8	����
M9�O>
�:�	��
-������
M9�O
�5

r�<,=���
M94O(
�
��=��������
������
��������
-��*���
�
���-��
��
�
F5�	F5��
��-�
��
�����	�
��
��=�>
�<�������
�5

�<�������
��*
�	�=���
�����������(
9����
5��	�7�*
5*�
	���
��
��-��,T��
��*
�
*8�5	�
��
*���
��
��
��������

�����
����������(
����
	���
��
-��*���
5*�
����<��
�E-���
�
��*
�����
��
��C	���*(
%
��	�C��
�
�
��-�
��
������

���
�����A������
-�	�
�����
��������(
+���
�	�*
�����>
�
�������
��
-��*���
��������
�
-�������
�	�C�	
��
������

��
*���
��
�����
��������
b
������
��
��������
�5*�
�*-	�
��*�
��
*���
��(


�����
��������

��0J���0)���0�

�����
��������

����

�����
��������

��@J���@)

3 ��������
��

��������

9��9��94

4 ��������
��

��������

9��9��94

6 ��������
��

��������

9��9��94

�
�

����*����
6��Q
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Cabos de ligação dos sensores de corrente:

Cabos de 
ligação RJ12

Comprimento do cabo (m)

0,1 0,2 0,3 0,5 1 2 5 10

Bobina 
50 m + 50 

conectores

N.º de cabos Referência Referência Referência Referência Referência Referência Referência Referência Referência
1 � � � � � � �"!G
J@J! �"!G
J@J0 �"!G
J@J)

3 �"!G
J�"J �"!G
J�") �"!G
J�"! �"!G
J�G� �"!G
J�"0 �"!G
J�"� � � �

� �"!G
J�"� �"!G
J�"@ �"!G
J�"# �"!G
J�G@ �"!G
J�"" �"!G
J�"G � � �

@ �"!G
J�GJ �"!G
J�G) �"!G
J�G! �"!G
J�G# �"!G
J�G0 �"!G
J�G� � � �

B�
����
��
5��	�7�
��
��
��C��
�F5�=�	�����
���
��C��
�%&%'�&>
���-�����
��
��������,������
����*�������
�

5*
��*-��*����
*E<�*�
��
)J
*�����(
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4.2.1. �	�
��	
��	�����	��	�
"#���
�$%

%�
��������
��
��������
�8	����
9�
-��*���*
�*-	�*�����
-�����
��
*���
��
�5*�
�����	�
��
��=�
�5
�<�������(

�
�5�
��*-�������
�
�
���-����
��
-����
���
���U5������
;���	���*
�
�������
��(
+���
�	�*
�����>
���
-��-�����

=E����
�����8����
-���
�
*������*
������
�*
����
�
��-�
��
��C	���*
M��C�>
C����
r�<,=�	
�5
�,����O
�5
�5*

�5-����
��
���	A�
��B
�5
�5*�
-	�����(


&�*
5*�
	���
��
��-��,T��>
���
�����A������
-�	�
�����
��������
�
�
���������
5*�
�	�=���
-�������
��
������

��
*���
��
�	�C�	(

�(!()()(
Gama

TE-18 TE-18 TE-25 TE-35 TE-45 TE-55

Passo )"
** )"
** !�
** 0�
** ��
** ��
**

Intervalo 
de corrente 
nominal In

�
�
!J� !�
�
@0� �J
�
)@J� @0
�
!�J� )@J
�
@0J� �JJ
�
)JJJ�

I máximo !�
� #�>@
� 192 A 0JJ
� #�@
� )!JJ
�

Referência �"!G
J�JJ �"!G
J�J) �"!G
J�J! �"!G
J�J0 �"!G
J�J� �"!G
J�J�

�(!()(!(
��*���6��

L

P

W

H

L

W

P

T
H

��*���6��
pol./

mm
TE-18 TE-25 TE-35 TE-45 TE-55

Passo 0,71
)"
M*������*
����	�����O

0,98
!�

1,37
0�

1,77
��

2,16
��

LxAxP 1,10 x 0,79 x 1,77
!"
<
!J
<
��

0,98 x 1,28 x 2,56
!�
<
0!>�
<
@�

1,37 x 1,28 x 2,79
0�
<
0!>�
<
#)

1,77 x 1,28 x 3,38
��
<
0!>�
<
"@

2,16 x 1,28 x 3,93
��
<
0!>�
<
)JJ

Abertura 
(W)

ø 0,33
�
">�

0,53 x 0,53
)0>�
<
)0>�

0,82 x 0,82
!)
<
!)

1,22 x 1,22
0)
<
0)

1,61 x 1,61
�)
<
�)

Talão (T) � 0,69
)#>�

0,69
)#>�

0,77
)G>�

0,85
!)>�



18 PT �����
��������
�
��!�"#��$
�
�%&%'�&

4.2.2. �	�
��	
��	�����	��	��&�#	���
������$�

%�
��������
��
��������
�:�	��
-������
9�
-��*���*
�*-	�*�����
-�����
��
*���
��
�5*�
�����	�
��
�<�������

��*
�����=��
��
��
��C	���*(
���
��
`
	���
��
��-��,T��>
���
�����A������
-�	�
�����
��������
�
�
-�������
��

������
��
*���
��
�	�C�	
�
���������(

�(!(!()(
Gama

���
-��-�����
F5����
*���	��
��
#�
�
�
@JJ
�
-���
���	����
=E����
��-��
��
������(

TR-10 TR-16 TR-24 TR-36

Diâmetro de 
passagem

�)J
** �)@
** �!�
** �0@
**

Intervalo 
de corrente 
nominal In

!�
�
#�
� 0!
�
)JJ
� @0
�
!JJ
� !JJ
�
@JJ
�

I máximo GJ
� )!J
� !�J
� #!J
�

Referência �"!G
J��) �"!G
J��! �"!G
J��0 �"!G
J���

�(!(!(!(
��*���6��

PA

L

Ø W

C
B

H

��*���6��
pol./mm TR-10 TR-16 TR-24 TR-36

LxAxP 0,98 x 1,54 x 2,79
!�
<
0G
<
#)

1,18 x 1,65 x 2,91
0J
<
�!
<
#�

1,77 x 1,73 x 3,74
��
<
��
<
G�

2,24 x 1,65 x 4,37
�#
<
�!
<
)))

W 0,39
)J

0,63
)@

0,94
!�

1,42
0@

A 2,28
�"

2,40
@)

2,83
#!

3,23
"!

B 0,57
)�>�

0,75
19

0,87
22

0,87
22

C 1,02
!@

1,22
31

1,34
0�

1,59
�J>�
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4.2.3. �	�
��	
��	�����	��	�[	()*	�
�$+

%�
��������
��
��������
r�<,=���
94
5��	�7����
�
-����,-��
��
������^�
-��*���*
�C������
5*�
������
��*�
��

��������
��*
���5��
��(
���
��
`
�5�
������5
��
r�<,=�	
�
��
��5
�����*�
��
�C���5��
;E��	>
�����	�*���
;���	*����

���
F5�����
�	�������(
�����
-�����5	��*����
���-�����
`
���
��
��
-�����
��
*���
��
�*
�����	�
6��
�<��������

�
-���
�
���	�7�
��
��
������(

�(!(0()(
Gama

���
-��-�����
��X�
*���	��
-���
��C���
5*�
������
�*-	��5��
��
��������
���
@JJJ
�
��*
��;�������
;��*��
�

��*��A��
��
�C���5��(


W
������E���
5*
����������
-���
;��*��
�
����	
��
��������(
���
��
`
�5�
	���
��
��-��,T��>
	������
������*����
��

�����
��������
�
�
������T����
-�	�
*��*�(

TF-55 TF-120 TF-300

Comprimento 
do anel

��
** )!J
** 0JJ
**

Intervalo 
de corrente 
nominal In

)�J
�
@JJ
� �JJ
�
!JJJ
� )@JJ
�
@JJJ
�

Referência �"!G
J�#J �"!G
J�#) �"!G
J�#!

�(!(0(!(
��*���6��

0.71
18

3.
34 85

Ø

E

p

L

0.71
18

3.
34 85

1.49
38

p

Ø

E

L

��*���6��
pol./mm TR-55 TR-120 TR-300

Diâmetro 2,16
��

4,72
)!J

11,81
0JJ

p 6,77
)#!

14,80
0#@

37,08
G�!

E 0,23
@

0,43
11

0,43
11

L 59,05
)�JJ
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4.2.4. Adaptadores para sensores 5 A

?*
���-�����
-��*���
5��	�7��
5*
������
-�����
F5�
;������
5*�
��������
���5��E���
��
�
�(
B�
����
��

5��	�7�
��
��
5*
������
�����
��-�>
�
-�������
�	�C�	
�����
��������
b
������
���
�
���������
�
��-�����E
��

-�������
��
������
���������
M����5	���
�
���*�
R��&
@)��#�)!
���<�
�R
-���
�C���
*���
��;��*�
6��O(

�(!(�()(
Gama

Adaptador 5 A

I nom. �
�

I máx. @
�

Referência �"!G
J�GG

�(!(�(!(
��*���6��

L

P

W

H

��*���6��
pol./

mm
Adaptador 5 A

LxAxP 1,10 x 0,79 x 1,77
!"
<
!J
<
��

Abertura 
(W)

ø 0,33
�
">�
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5. MONTAGEM

%�
-��E���;��
���5�����
������=�*
�
*������*
��
��������������
�
���
��������
����������(

5.1. ��#�%���	
��
�
�����	�
	
&���5	���
��
����*����
6��
��
���5���
�
M��-,�5	�
�!(
+������
�
��=���X������>
-E����
�O

5.2. ����	��%
���
�����
�����	��

5.2.1. �����������
�	�FK�LK��I-(�I�����
�	��	�����#\����]

1

2

0,29 ou 0,59
#>�
�5
)�

1,38  
0�

5.2.2. �����������
�	�FK�LK��I-(�I�����
�	��	���#
���


0,19 pol.
�
**

3,
94

 p
ol

.
)J

J

*

*
 

9�-�
��
-���;5��Q
'�
9��F5�
��
�-����Q
J>�
B*

���5�	�
�
0,47 pol.
)!
**
��
*E<�*�
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5.2.3. �����������
�	��I���I�����
�	��	�����#\����]

'������*
�����
��������
���� ���*������*
�����
��������
����
1.

77
45

1

2

São possíveis duas posições de montagem:
Posição I (montagem na fábrica): para calha de 
15 mm.
Posição II: para calha de 7,5 mm

+���
��
�

+���
��
��

1

2

Montagem na Posição II

3

1

3

1

2

5.2.4. �����������
�	��I���I�����
�	��	���#
���


1

Montagem 
de pés de 
�������	��
parte superior 
e inferior do 
módulo.

2

6,
81

 p
ol

.
)#

0

*

*
 

9�-�
��
-���;5��Q
'�
9��F5�
��
�-����Q
J>�
B*

���5�	�
�
0,47 pol. 12 mm 
��
*E<�*�

2

9�-�
��
-�
9��F5�
��
���5�	�
�

��
*E<�*
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5.3. ����	��%
��
��������
�"�����
/&

5.3.1. ��	

"���
��	�����
�	�

�
	����
��
�����8����
��
*������*
;���������
��*
��
��������
�
�-���������
�C��<�Q

Referência Passo 4�<�
��
�*
-	�����
�

���	A�
��B

4�<�
��
�*
���	A�

DIN

4�<�
��
�*
-	����� 4�<�
��
�*
C����

�"!G
J�JJ 
�"!G
J�J) TE-18 
�	�� <
)

�"!G
J�J! TE-25 ��	�� <
! <
�

�"!G
J�J0 TE-35 ��	�� <
! <
� <
!

�"!G
J�J� TE-45 ��	�� <
! <
� <
!

�"!G
J�J� TE-55 ��	�� <
! <
� <
!

5.3.2. ����
�	��	�����#\����]

TE-18 - > TE-55
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5.3.3. ����
�	��	���#
���


TE-18

)<
��0,17/�>!

'��*E<( 
1 Nm 
'��*E<(
1 Nm

0,81 
!J>�

1,05 
!@>"

1

1

2

2

2
2

3

3

TE-25 - > TE-55

�<
��0,20/�>!

'��*E<( 
1 Nm 
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5.3.4. ����
�	��	���
C�

TE-18 TE-25 - > TE-55

2

3

1

BY%
�������
��*
�������
����5�����
BY%
��%H��%�
��C
9�B�Y%
+����%��
F5�
-����*
���

�����*
�
�A�F5��
�	�������>
F5��*��5���
�5
�����
�	�������(
��;(
��&
@)J)J�!�J0!

5.3.5. ����
�	��	��C
��


TE-35 - > TE-55

A

A A

C

B ����
�	�
���

)*	�
^
�_BK��_F

EK��]���\
*	�
de 4

B

C

BY%
�������
��*
�������
����5�����
BY%
��%H��%�
��C
9�B�Y%
+����%��
F5�
-����*
���

�����*
�
�A�F5��
�	�������>
F5��*��5���
�5
�����
�	�������(
��;(
��&
@)J)J�!�J0!
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5.3.6. Grupo de sensores

TE-18 TE-25 - > TE-55 TE-35 - > TE-55

1,42
0@

'������*
����	�����

!<

'������*
	�����

)<

'������*
����	�����

�����8����
��
*������*
-���
�
��5-�
���
��������Q

Referência +	���
-���
*������*
�*
	��A� +	���
-���
*������*
����	�����

�"!G
J�G" <0J

�����
�����8����
��=�*
���
-������
��-�����*����(

5.3.7. ��	

"���
��	�*	�
�	������
�
	�
��	


21

Referência 9�*-�
��
=���
��
���
���*�����

�"!G
J@JJ <!J

�����
�����8����
��=�*
���
-������
��-�����*����(
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5.4. ����	��%
��
��������
�-#���
�	�����
/�

5.4.1. ����
�	��	���
C�

1
&	�F5��

4

5��

433
2

K

L

III

LL

'������*
�-����
�*

��C��
��
0JJ
P
���	�����

BY%
�������
��*
�������
����5�����
BY%
��%H��%�
��C
9�B�Y%
+����%��
F5�
-����*
���

�����*
�
�A�F5��
�	�������>
F5��*��5���
�5
�����
�	�������(
��;(
��&
@)J)J�!�J0!

�����
��
;��A��
�
������
9�>
=���T���
�
	�*-�7�
��
�����;����
M�5�X����
��
-�	5�
��
�
��������O
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5.5. ����	��%
��
��������
:�;<)���
/=

5.5.1. ����
�	��������	��
���

Trilho DIN Platina Chassis

1,38  
0�

0,29 ou 0,59
#>�
�5
)�

1

2

'�
�
J>�
B*

���5�	�
�
0,47 
pol.
�
)!
**

*E<(

0,19
�

3,
94

)J
J

5.5.2. ����
�	��	���
C�

=

=

=

=
+���
��
��������

-���
5*�

medição ideal&	�F5��

BY%
�������
��*
�������

����5�����
BY%
��%H��%�

��C
9�B�Y%
+����%��
F5�

-����*
���
�����*
�
�A�F5��

�	�������>
F5��*��5���
�5
�����

�	�������(

��;(
��&
@)J)J�!�J0!

5.5.3. B
��


=

=

=

=

+���
��
��������

-���
5*�


medição ideal

&	�F5��

BY%
�������
��*
�������

����5�����
BY%
��%H��%�

��C
9�B�Y%
+����%��
F5�

-����*
���
�����*
�
�A�F5��

�	�������>
F5��*��5���
�5
�����

�	�������(

��;(
��&
@)J)J�!�J0!
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5.6. ����	��%
��
	�	��	���
�
�

4

3

1

29����;��*����

��
��������

���5��E���
�
�

BY%
�������
��*
�������
����5�����
BY%
��%H��%�
��C
9�B�Y%
+����%��
F5�
-����*
���

�����*
�
�A�F5��
�	�������>
F5��*��5���
�5
�����
�	�������(
��;(
��&
@)J)J�!�J0!
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6. LIGAÇÃO

6.1. >��	
��
�����
�����	��

DIRIS 

��������	


'���
�� 

������
M?O

DIRIS 

��������	�

&�����	�
�


Alimentação

Bus Di�i�are

L1
L2
L3
N

'����

?�$

��-�
$

ou

RecomendaçãoQ
?��	�7��
5*
��C�
��������
$5�
�%&%'�&
�5
�F5�=�	����
��-�

�D��
�������>
-����
����
����>
���
C	������>
���!�>
0JJP
���(���(>
��J�b"�
�&
�*

���;��*�����
��*
&��
@)J)J�)
��(
0>J(

Display multipontos 
�����
�����	��
����

Comunicação 
RS485 Modbus

#
**

�,����
J>)�
**2 ��
)>�
**2

r�<,=�	
J>)��**2 ��
)>�
**2

0
-���
6��
�
��*
-���;5��
J>!�
B*
*E<(

Entrada tensão U
50-300 V CA PH/N

#
**

�,����
J>!
**2 ��
!>�
**2

r�<,=�	
J>!�**2 ��
!>�
**2

�
-���
6��
�
��*
-���;5��
J>!�
B*
*E<(

24 V CC

#
**

�,����
J>!
**2 ��
!>�
**2

r�<,=�	
J>!�**2 ��
!>�
**2

!
-���
6��
�
��*
-���;5��
J>!�
B*
*E<(

Alimentação
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I

3x entradas 
de sensores 
de corrente

I

4x entradas 
de sensores 
de corrente

I

6x entradas 
de sensores 
de corrente

DIRIS  

��������	�

��������


����������� 

M0�O

DIRIS  

��������	�

��������
�
�


��������
M@�O

'����

?�$

��-�
$

'����

?�$

��-�
$

Terminação 
?��
�����	��
T
?

I

@;
�	<�	�
�����	��
250 V CA-1 A máx.

#
**

�,����
J>!
**2 ��
!>�
**2

r�<,=�	
J>!�**2 ��
!>�
**2

�
-���
6��
�
��*
-���;5��
J>!�
B*
*E<(

@;
����	�	�
�����	��

12 V CC-1 mA máx. 

#
**

�,����
J>)�
**2 ��
)>�
**2

r�<,=�	
J>)��**2 ��
)>�
**2

0
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Descrição dos terminais
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3P – 3CT M)
�����
���;E����O

N

V1 V2 V3 VN

V I

L1

L2

L3

I01 I02 I03

3 + N

V1 V2 V3 VN

V I

L1

L2

L3

I01 I02 I03

3
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7. BUS DIGIWARE
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7.2. Dimensionamento da alimentação
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7.2.1. Consumo dos equipamentos

Produto Potência fornecida (W) Potência consumida (W)
Alimentação
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!0J
P�!�
P )�

Cabos

P�	��
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  )>�

Interface sistema

�����
��������
���J
  2

�����
��������
&�0) J>"

�"����
��
������

�����
��������
?�<<
  J>#!

�"����
��
#�������

�����
��������
��0<
  J>�!

�����
��������
����  1>)!�

�����
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Repetidor
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��������
&�0!  )>�

Visor monoponto
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��0J  2
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Dimensionamento com a alimentação P15 (ref: 4829 0120) que fornece 15 W
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Dimensionamento com uma alimentação 24 V CC que fornece, no máximo, 20 W
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8. LEDS DE ESTADO E ENDEREÇAMENTO AUTOMÁTICO

8.1. LEDs de estado
%�
H���
-��*���*
��*-��
���A����
�
������
��
-���5��(

%
C����
��
������
�*����
-��*���
����C5��
�5��*�����*����
5*
������
�
'��C5�
�
-�����
��
������I(

Alimentação

�	��*�

&�*5����
��

'����	����

$����
��
������
�*����

Estado do LED 4�<� �����*������ �*-5	��

ON

�*
;5������*���� )J
���5����
�
�
-�����
-��

5*
��*����
'��C5�
-���

������T��
��
��
�-���	A�
M���-	�I>

���(O

)
���5���
��
�����F5�

ALARM

���E
���=�
5*
�	��*�
��

��-����	�����
M	8��������	8����>

���(O
M���
��*
-���������
��
�

�	��*�
��
��	���
��
�*
���=�
�

����=��
���=�
��
*��*�
��*-�O

+�	�
*����
5*
�	��*�
��

��	���
��
�*
���=�
�
���E
���=�

M������
��
��������
���	�����>

���F5�
��
���������
P��>
���(O

)
���5���
��
�����F5�

COM
+��C	�*�
��
������
�*����( ������
�
%� )
���5���
��
*�*����
��


�����F5�
�
F5����
5*�
���*�

����C���
�
�������

� � &�����-����
��
-���
��
�*-5	��

*����	8����

8.2. Endereçamento automático
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Descrição do modo 1 H��
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9. COMUNICAÇÃO

9.1. Generalidades
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9.3. Tabelas de comunicação
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10. CONFIGURAÇÃO
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10.1.3. Acerto da hora dos produtos
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11. ALARMES
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11.1.6. Combinação de alarmes
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11.3.4. RS485 Modbus
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13. CLASSES DE DESEMPENHO

��
�	�����
��
����*-��A�
���
����C�	������
�*
���;��*�����
��*
�
��&
@)��#�)!
���
��
)
MJ"�!JJ#O

&	����T��
��
��
�������������� ��
�*
�������
��
��*
��������
��-��,T���
M9�>
9�>

94O

9�*-����5��
 ���

&	����
��
����*-��A�
��
;5������*����
�	�C�	
��
-��X����

���=�
�5
��
�������
���=�

J>�
�*
�������
��
��*
��������
�8����
9�
�5
94
)

�*
�������
��
��*
��������
�:�	��
-������
9�

13.1. &���#�k#	
��
�	�
#	�	#���<���#	�

Símbolo Função

Classe de desempenho 
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Símbolo Função

Classe de desempenho global 
DIRIS Digiware + sensores 
associados (TE, TR, TF) em 
conformidade com IEC 61557-
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