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>�%�)��)�%�('�����)���!���?�)�@)�$����)����������6A���
6A�
��	6�����:6��)�+��%�)$��7?��)����)��'�����B�;)����%��
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2. PERIGOS E ADVERTÊNCIAS

��������E�$���!"�E�'��!�H�%����)�$��I���,�)�)��'����)����!�;����(��J'����%������B�K)����������6A���
6A���	6���
G-60. 

5���������A�'��!�H�*+�������'���*+��%�)����������!��$���)�$�%���)����,��'�%�)�$���$��N))�����)�,����%�)���
O'�!�N(�%�)�

5����������+��$�%��)�����)$��)�;�!�H�%��$�!���+����)$�����%�)���%�(�*Q�)��$��)����%�)����$��)��������'�!�

2.1. Riscos de eletrocussão, queimadura ou explosão

5���*+�A�$�))�;�!�%�%��%��("�O'���!9���(� ��,�������666�6
�
��R�66
�6�S

5���*+� 
���)'!������%�('�����*+��)��$���O'���)���)7�;�!��,���
�$��)����%�

��,�������666�6
�
��R�66
�6�S

T��5�����������������'���*+��%�)����$���!"���$���)�%�?���)����,��'�%�)�$���$��N))�����)�O'�!�N(�%�)���
%�?�%�������,����%�)�(���(��"�(������)�$��,'�%�)�)�;�����������A�(�!�(�*+�����)��?�*�����U$!���*+��%��
�$���!"���V���(����%I?�!�!�����(��$����%����)�%�,������)���%�%�)�%��)��'���*�����%?���W�(��)���%�(�%�)����
���'�!�

T�5���)�%�����!�H���O'�!O'��������?��*+������$���!"�A�(���������!������*+��%���$���!"��

T�X��!�H���)��$���'��%�)$�)���?��%��%���*+��%�����)+���%�O'�%��$����(��N��������')W�(���%�����)+��

T����������%�)��)�%�)$�)���?�)A�$����)������$�)�����)�%��(�!�(������$���!"��)�;����)+��

T�X��!�H���)��$��������)+���%�O'�%��$�����!���������)����$���!"��

T���)��!������$���!"��%���(��%��(����������������(����%�%����(���'��O'�%����!9���(���%�$��%��

T����$���!"��(���9��'���;�������%��!7������';)���'�����;�������$���'���;�������%����)�����$��

Se estas precauções não forem respeitadas, podem ocorrer ferimentos graves ou morte.

2.2. Riscos de deterioração do aparelho

5���*+�A�$�))�;�!�%�%��%��("�O'���!9���(� ��,�������666�6
�
��R�66
�6�S

5���*+� 
���)'!������%�('�����*+��)��$���O'���)���)7�;�!��,���
�$��)����%�

��,�������666�6
�
��R�66
�6�S

Y�����))��'������(�������,'�(����������%���$���!"�A���)$�����C

T�����������)��!�*+��%���$���!"��

T������)+��%���!������*+����%�(�%�����$��%'��C���6�Z�����6�Z�(�R[��	\S�

T���,��O'W�(���%����%����%�(�%�����$��%'��C�	6��'�:6�]H�

Se estas precauções não forem respeitadas, o aparelho poderá sofrer danos.

2.3. Responsabilidade
T�5���������A���!���*+������'��!�H�*+��%�?���)����,��'�%�)�%���(��%��(����)������)�%����)��!�*+�����?�����

T�5���)��!�*+��%���$���!"��%�?���(���������(��,����%�%��(����)������)��$��)����%�)���)������'�!�

T�����+��,�������)$����%�)��)������)�%����)��!�*+��%�)����$���!"�A���$����*+������7�)�(��%��$��%'���$�%��I�)���
(��$������%��

T����$���!"��%�?��)���(�!�(�%�������)��!�*Q�)�O'���)��J������(��,����%�%��(����)������)����?�����
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3. OPERAÇÕES PRÉVIAS

Y������)��'���*��%�)�$�))��)���%���$���!"�A�9��))��(��!�(��$����%���;�����(����^%��%�)������'�!�����)�%��
(�!�(�*+�����)��?�*��

#����������%����(�*+��%����;�!�����(������$���!"�A�%�?���?���N(���)���)�)��'����)�$����)C

T��)��%��%����;�!����A

T����$���!"���+��)�,��'�%���)�%'������������)$����A

T�5���,��W�(���%���$���!"���)�I����(��,����%�%��(�������(����%�A

T�5���;�!�������(!'�����$���!"��(�����������)�%�)����I?��)���'��%�)$�)���?��_'�(`�)�����
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4. APRESENTAÇÃO

4.1. Apresentação DIRIS G
�)����������6A���
6A���	6�����:6�)+������B�K)�%��(��'��(�*+��%��,���������%'!���O'��,'�(������(����
�����,�(��������$��%'��)�RY��bA�(����%���)A���(�S��O'�$�%�)�(���'��;')�%��(��'��(�*+����

	�(���$����(�!��
��%;')A����������6�O'��'��!�H�����(��'��(�*+��%���I%���R�$���)���������
6A���:6S�������%����"�������#����%��
��"�����A��)�����B�K)�'��!�H�����$����(�!����%;')�>�Y�$����$�������������(������(�����!�H�*+��%��%�%�)�������
�)�(����%���)A��)�Y�����'��)�,�B����%��)'$��?�)+���Y�����!9��%�))�A���)��?�%���B�;�f��Z��f���)�����B�K)�
$��������,��'�����?���!8�(���R?��)+��Y�B�������������S�%�)�����%�H�)��!9���(�)�������$�����!�������)�+��R?��)+��
Y�B���h������K�����������S�%�)�%�%�)������9��(�)�

* PMD: Performance Measuring and monitoring Device (Dispositivo de medição e monitoramento) em 
conformidade com a norma IEC 61557-12.

4.1.1. Gama

j$k����B�K DIRIS G-30 DIRIS G-40 DIRIS G-50 DIRIS G-60
���'��(�*+����

	 T T T T

���'��(�*+���l T T

Servidor w�;�f��Z��f�
Y�B��������������Monitoramento: medições 
em tempo real e alarmes.

T T

���?�%���B�;�f��Z��f�Y�B���h������K�
���������� Monitoramento: medições em 
tempo real e alarmes.  
Visualização: histórico de medições e 
consumos.

T T

��,��

�0�6�66 ��,��

�0�6�6� ��,��

�0�6�6� ��,��

�0�6�6�

Acessórios

5�������l�
:
��]H� 
5!�'��C���6���

��;��$����������������(����
��5�����$�������C����

��;��X���$����(��,��'��*+�

��,��

	
�6��: ��,��

	
�6��� ��,��

�0�66	6
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4.1.2. Funções

�)����������6A���
6A���	6�����:6�$��$Q�A�(��)����������,��W�(��A��'����)�)�,'�*Q�)A��������)�O'��)C

T������,�(��%��(��'��(�*+����"������(���$����(�!����%;')�>�Y

T�5(�))����)�%�%�)�%�)�$��%'��)��O'�$�%�)�(���'���(��'��(�*+����%;')��>X������

	

T�5(�))����)�%�%�)�%�)����������6��O'�$�%�)�(���(��'��(�*+���I%���)���N�)

T���%��%����%���*��������'���I��(��%�)�$��%'��)

T������%��%��)��(����H�*+�

T��&%'!�)�%���U���)+��%�������%�)q)�7%�)�R!&��(�A����!&��(�A����$����'��S���%��(��'��(�*+����

	�

T��U���)+��%�����&����%�)�Y���!���%�)�(��)����������%�!�
 - ]�)�&��(��%�)�(��)'��)�R������(���'��$��7�%��%��:6����'��)S
 - ]�)�&��(��%�)�����%�H�)��!9���(�)�R����)�)�(���'��$��7�%��%���������*+���6����'��)S
 - �������H�*+��%���666��!����)�(���"������%����%��'!���$�))�����%��!�����A��?����A��'%��*��%���)��%��%��
uma entrada
 - ������H�*+��%���666��?����)�%����%��%��O'�!�%�%��%���(��%��(����#�	6�:6

T�5(�����%��"����$���)��?�%����#>Y�R#��B��`�>����Y����(�!�S

T���?���%�������!�%���(��%��(�����$����(�!����>Y�R���$!�����!�>���),���Y����(�!S

T���$����)���"������(����B��("��������%�

T����?�%���B�;��������%��Rf��Z��fS�$�����$!�(�*Q�)�%��?I���)�$��%'��)

4.1.3. Dimensões 

Dimensões pol./mm

2.44
62

3.
54 90 3.
93

10
0 1.
77 45

4.
72

12
0

0.
59 15

1.73
44

0.59
15

2.56
65

1.42
36

��������
6
��������:6
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4.2. Apresentação módulos opcionais
�)��&%'!�)��$(�����)�%��,���������%'!����������)����)��������A�$��������$��!�������)�,'�(����!�%�%�)����
�����)�%�������%�)q)�7%�)���%����%��%��(��'��(�*+��

4.2.1. Gama

DIRIS O-iod DIRIS O-ioa DIRIS O-it
�&%'!���������%�)q)�7%�)�
digitais

�&%'!���������%�)q)�7%�)�
���!&��(�)

�&%'!��3 entradas de 
���$����'��

��,��

�0�66�6 ��,��

�0�66�� ��,��

�0�66��

4.2.2. Dimensões

Dimensões pol./mm

A

3.
54 90 3.
93

10
0

1.73
44

0.59
15

2.56
65

DIRIS O-iod DIRIS O-ioa DIRIS O-it

A 1,77 pol./45 mm
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5. MONTAGEM

�)�$��I���,�)�)��'����)�%�)(��?��������������%�)�����B�K)����������6A���
6A���	6�����:6���%�)��&%'!�)�
�$(�����)�

5.1. Recomendação e segurança
���)'!�����)���(����%�*Q�)�%��)��'���*��R(�$7�'!��y���Y�����)����%?���W�(��)zA�$I�����
S

5.2. Implementação da pilha
5�;�����C��)���$��%'���(���9��'���$�!"����$��;��+��%��!7���������6�!7������Z��>��%�����(������)�$����(���)��,����)�
%�)�)';)�8�(��)�'��!�H�%�)���)�;������)�$������)�^%��������;�����A��+���!��������)�;������)�J'���������(�����!�U��
%��9)��(��

5�$�!"��9�,����(�%��)�$���%�������%������%��'���)�O'����

Y������)�������$�!"�A�(�!�(���$��?�����������$���!"��,����%�����)+�A���)$������'��$��7�%��%���)$����%�����������
�������������$��)�;���������B�K�(�����%�%�����)�������$�!"����)$�����%����$�!���%�%���l�("��������$��

1

2

5.3. Montagem gateway DIRIS G

5.3.1. Montagem em trilho DIN

�������� Desmontagem

1

2

0,29 ou 0,59 
pol. �A	��'��	�

mm

1,38 pol. 
35 mm

1 2
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5.3.2. Montagem em platina

0,19 pol.
5 mm

3,
94

 p
ol

.
10

0 
m

m
 

>�$��%��$���,')�C��

>��O'��%���$����C�6A	�#��
5��'�!��{�0,47 pol.�����������IU���

5.4. Montagem de módulos opcionais

5.4.1. Montagem de módulo opcional na ponte

j$k����B�K

1 3 4

�&%'!��
�$(����!

2 j$k����B�K

5.4.2. Montagem de módulo opcional no módulo opcional

�&%'!���$(����!

1 3 4

�&%'!��
�$(����!

2 �&%'!� �$(����!

��?�����)$������)���)�)��'����)������)�%����)��!�*+�C
T��Y�%����������)�A�����IU���A�
��&%'!�)��$(�����)��������B�K
T��5$���)�$�%��'��!�H���)��'���&%'!��%�����$����'���R����������S�
T���(��J'����%��$�����(����)��&%'!�)��$(�����)�%�?��)�����)��!�%���'�����!"����#��'��'���$!������
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6. LIGAÇÃO

6.1. �������	
���
��

Módulos opcionais

��������%�)q��7%�)C 
����% 
����� 
����

USB
��(���X�����$���

Alimentação
��6���6�Z�5��[�	\

10 mm

�7��%��6A����2 �k��A	���2

|�U7?�!�(���;�(�!� 
6A�	���2 �k��A	���2

��U���$�)�*Q�)���)$�����(���

EthernetRS485

����

�7��%��6A�
���2 �k��A	���2 

|�U7?�!�6A�
���2 �k��A	���2

��$�)�*Q�)���(���$���,')��6A�	�#���IU�

1 entrada numérica

����

�7��%��6A�
���2 �k��A	���2 

|�U7?�!�6A�
���2 �k��A	���2

��$�)�*Q�)���(���$���,')��6A�	�#���IU�
RJ45

IU�

1 entradaRS485
� ��IIIIIIII�� UU�UU����
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110-230 VAC

N
L

Alimentação 
IN

R
S

48
5 NC

12 VDC

Entrada alimentada pelo 
produto

IN
R

S
48

5 NC

10 - 30 VDC

Entrada com alimentação exterior

R
S

48
5 NC

LIY
C

Y-C
Y

RS485

Alimentação dos módulos opcionais

110-230VAC

N

L

N

L

N

L

*

���X����Y���#5������X����Y���#5������X����Y���#5���
���X����Y���#5��


DIRIS G

b�l')7?�!�6A	�5���q���

��5���q6A	�5�(!�))����
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6.2. Ligação módulos opcionais

����

����

Fornecimento
R��6���6�Z�5�S

����

�7��%��6A�
���2 �k��A	���2

|�U7?�!�6A�
���2 �k��A	���2
�7��%��6A�
���2 �k��A	���2

|�U7?�!�6A�
���2 �k��A	���2

�7��%��6A����2 �k��A	���2

|�U7?�!�(���$��������6A�	���2 �k��A	���2

�7��%��6A�
���2 �k��A	���2

|�U7?�!�6A�
���2 �k��A	���2

�U��$�)�*Q�)���(���$���,')��6A�	�#���IU� 
�$�)�*Q�)���(���$���,')��6A�	�#���IU�

��U���$�)�*Q�)���)$�����(���


�$�)�*Q�)���(���$���,')��6A�	�
#���IU�

�7�
|�U

��U���

10 mm

DIRIS O-iod
�&%'!��2 

�����%�)q)�7%�)�
digitais

��,��

�0�66�6

DIRIS O-ioa
�&%'!��2 
�����%�)q)�7%�)�
���!&��(�)
��,��

�0�66��

DIRIS O-it
�&%'!��3 entradas 

%�����$����'��
��,��

�0�66��

����

�7��%��6A�
���2 �k��A	���2 

|�U7?�!�6A�
���2 �k��A	���2

�U
�$�)�*Q�)���(���$���,')��6A�	�#���IU�

����

�7��%��6A�
���2 �k��A	���2

|�U7?�!�6A�
���2 �k��A	���2


�$�)�*Q�)���(���$���,')��6A�	�#���IU�

PT100 ou PT1000

INPUT

OUTPUT

DIRIS O-iod

S
U

P
P

LY

Alimentação dos módulos 
opcionais DIRIS O-iod e O-ioa

INPUT

OUTPUT

DIRIS O-ioa

IN3

DIRIS O-it

IN1 IN2
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7. LEDS DE ESTADO E ENDEREÇAMENTO AUTOMÁTICO

7.1. LEDs de estado
�)����)�$��������(��"�(������)��%��%��$��%'���

��;��+��%����%���*�������$�����������;'����'������(�������'����%���*����%;')���$������%������B�K�����%�)��)�
$��%'��)������%����

	��'��l�

5!������*+�

���+��%����%���*������

5!����

���'��(�*+����

���'��(�*+���l

���'��(�*+����"�����

���&���

�)��%��%����� l�U� Intermitente ��$'!)�

ON

���,'�(��������� �6�)��'�%�)���5�$�%�%��$���
'��(����%����%;')�$����
�%����N(�*+��%���$���!"��R%�)$!�KA�
��(�S

1 segundo ao arranque

ALARM
�)�I����?��'���!�����%��
�)$�(��!�%�%��R!&��(�q���!&��(�A�
��(�S

- 1 segundo ao arranque

COM RS
���,�)��%����%���*������ ���,�)��%��)(�� 1 segundo no momento do 

arranque e quando uma trama 
��(�;�%��9������%�

COM RF
���,�)��%����%���*������ ���,�)��%��)(�� 1 segundo no momento do 

arranque e quando uma trama 
��(�;�%��9������%�

ETH
Y��;!����%�����(��*+� - 1 segundo no momento do 

�����O'�������(��'��(�*+��
��%;')�>�Y

MEMORY
���'��*+���'�$��;!����%���)(���� - 1 segundo no momento do 

�����O'����%���)(�����������&���

#���C��)����)�E�#EqE5�5��EqE������E�N(���������������)�O'��%��9�%�����%��'���������������%��$��%'���
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7.2. Endereçamento automático
����%��%����%���*��������'���I��(��$�������������;'�*+���'���I��(��%����%���*�)���)�$��%'��)�!���%�)�@�
����B�K���)�����%���$���)�9�(��$��7?�!�(���Y���%����$�����������6�������B�����5�����;'�*+��%����%���*�)�
�,��'��)�����'�!��������)��'���)�Y���R������5S���(����%���)�R��X#>��S�

�)�+��%�)$��7?��)���W)���%�)C

T���%����������*+���'���I��(������%���*��������'���I��(�

T���%����������*+���'���I��(�����)(�!"��%����%���*�)

T���%����������*+���'���I��(�����)(�!"��%����%���*�)�(���;�)������^�����%��)9����

����%����9����'�!�R(��)'!������%�)(��*+���;��U�S�
�)���%�)��������U�('����)����$������%��'��Y���O'�$�%��(�����)K����N����)��)�����%�)�)+��%�)(����)����
���'�!���)K����N��

Descrição do modo 1 ������������������ ��������������(�)��%��,�����NU��

��%���*��������'���I��(��%�)$��7?�!�$���C 
����������

	q���������l

j$k����B�K
DIRIS G

��

	q� ��

	q�

Press. 
3 seg.

Press. 
3 seg.

���
6�)���

Press. 
3 seg. 1

Press. 
3 seg. 6

4a

2

7 7 7

5a 5b

33 3

4b

#���C��'��������$��(�))��%����%���*��������'���I��(�A���!��"����

	��)�I���)��?�%��@�����;'�*+��%����%���*�)�
�����"'����'�������(��%��%�%�)�$�%��)������!�H�%�����)��'!�8���
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8. COMUNICAÇÃO

8.1. Generalidades
���,'�*+��%��)'����,��W�(��A�������B�K�(��'��(�������

	��'���

	q�l�����!���*+����

	A��)�$��%'��)�
)+��!���%�)����)9����@�����B�K�R���������6A���
6A���	6�����:6S�����!���*+��%����%��,��O'W�(��A��)����������6�
(��'��(���(���������B�K����?��)+����

	q�l�R��������
6�����:6S�

5���;�!���;��U���$��)������)���%�)�%��(��'��(�*+��%�)$��7?��)����(�%��'���%�)�����B�K)�

j$k����B�K DIRIS G-30 DIRIS G-40 DIRIS G-50 DIRIS G-60

���'��(�*+� ��

	 T T T T

��%��,��O'W�(�� T T

��,��

�0�6�66 ��,��

�0�6�6� ��,��

�0�6�6� ��,��

�0�6�6�

�U��$!��%����)��!�*+��%��'�������B�K���������
6��'���:6�(������������6��l���(������)�%����%�*+����

	C

������� 
RF

������� 
RF

��������	����������	
���
	�
��%���*���YC��0���:
�6��
�I)(����%��)';���%�C�
255.255.255.0
����B�KC��0���:
�6��
�]�YC��+�
��%���*����%;')C��

��

	 ��

	��

	

��"�����

��������
��

	

��������
��

	

DIRIS
��X#>��

����B�K���������
6��'���:6
��

	��lq��"�����

���?�%���B�;
f��Z��f

�'$��?�)+��]�Y��Z��f

5)�����B�K)����������6A���
6A���	6�����:6�(��'��(�����$������%��$����(�!����%;')�(����)�$��%'��)�!���%�)��
�)���������(���(��'��(�*+���I%���)+��(��)�%���%�)�)�('�%I���)���%;')�

��$����(�!����%;')���$!�(��'��%�I!����%���(��%��(���'����)��'�'�����)���q�)(��?�������%��%��(��'��(�*+��
9�����%���>X�R�������>������!�X���S�

5�����B�K����������)�$��8�����)C
T�%��(��'��(�*+��R?�!�(�%�%�A�$���%�%�A������"��%�)�%�%�)A�;���%��)��$S
T�%��(��N�'��*+��%��!���*+����%;')��>X���!�(����>����'�����^�����%���������?�)�%�����))+���

5�����B�K�����)������)�%�%�)���(�!"�%�)�'��!�H��%����$����(�!����%;')�>�Y�����?9)�%��$�����%��(��'��(�*+��
��"�������Y���$��%�N��*+�A�����%���*���Y�9C
��������	����������	
���
	�
��%���*���YC��0���:
�6��
�I)(����%��)';���%�C�
255.255.255.0
����B�KC��0���:
�6��
�]�YC��+�
��%���*����%;')C��
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8.2. Regras RS485
5�(��'��(�*+����

	��)�I�%�)$��7?�!������%�)��)�����B�K)���)����,��'��)������?9)�%��'���!���*+��%��)9����
��

	�R���'���N�)S�%���(��%��(�����$����(�!����%;')��>X��Y���������(�!"�����%�)��)�%�%�)�$��?�������)�%�)�
$��%'��)�!���%�)�R(����%���)A�(������)�%����%�*+�A���(�S��

#'���(��N�'��*+��$�%�+�A�'���!���*+����

	�$���������!�(���������$��%'��)�(���'��Y�A�'��Y����'�'���
����B�K������66������)�

�U��$!��%��(���U+��%��'���!���*+����

	�(���������B�KC

���������6�
��

	

���������6�
��

	

����B�K��������

�����

�����

��"�����

V���(�))I����'��!�H���'��(�;��%��!���*+��(���'��$�������*�%��;!��%�%����$���������#'����;������$���'�;�%���'�
�'�����%����$����������������)�%��(��$�����������^�����%��$��%'��)A�9��(��)�!"I?�!�'��!�H���'��$�������*�%��
;!��%�%��(���'���;!��%���������!���$�����������

#�)����U�����%�%�)�%��!���*+�A�9���%�)$��)I?�!�(�!�(���'�����)�)�W�(���%����6��"�)�

X�����)�)�W�(���%����6��"�)��������*+��9�,����(�%��(�����%�)��)�����B�K)���������

�;)��?�*+�C���(!�))����������))+������%��9��;��%��'��!�H��%��,������)�R��,��

�0�66

S�(�����)��'������^�����%��
?�!��)C
T���

	C���?�!��
T���"�����C���?�!��)�
T�5!������*+�C���?�!��



19PT����������	
��
��������������

8.3. Regras radiofrequência (RF)
5�(��'��(�*+��$�����%��,��O'W�(���R�lS�)���N�)����;��%��
:
��]H��)�I�%�)$��7?�!���)�����B�K)���������
6���
��:6�$����(��'��(���(����)����������6����?��)+���l�R��,��

�0�666�S�

�)��)�����B�K)���(�!"����)�%�%�)�%�)����������6�)���N�)A��))���(����%�)����������6��'�%���'���)�$��%'��)�
R��X#>��A������A���(�S����!���*+����

	���)��)�%�%�)�$�%���)���%�$��)�����),���%�)�$����'��Y������?9)�%��
!���*+��@���"������%��$����(�!����%;')�>�Y�

�)����������6��I%���)+��$����('!��������������))����)�$�����U$!�����(����)�!�(�!�H�%�)����$����)��,�)��%�)���
�)�!�%�)�)�����(�))�%�%��%����$!��������'���!���*+��%��(��'��(�*+��N!���

�U��$!��%����)��!�*+��O'�������������������6��l�(���'�������B�K���������
6��'���:6C

��

	

<p>Gateway
RS485-RF/Ethernet

��"�����

������� 
RF

������� 
RF

������� 
RF

�'$��?�)+�

]�Y��Z��f
f��Z��f

8.3.1. ����	�	
���
X��!�H����$���)��)�������)���(����%�%�)�$�!����������

5�����B�K�)���N�)�(��'��(����'���%�)�8�(���%���66������)����(��$��!�?���

5���U��%���('$�*+��$������%��%�$��%��%��,��O'W�(���'��!�H�%���5��)(�!"��%��,��O'W�(����,��'��)������?9)�%��
,����������%��(��N�'��*+����)K����N��

5���;�!���;��U��%�)(��?������U��%���('$�*+��$������%�����,'�*+��%��,��O'W�(����)(�!"�%����%���^������IU����
%�����������6�O'��)��$�%���!�����

N.° de canal Frequência (MHz) Taxa de ocupação permitida Número máximo de 
DIRIS B-30 ligados

420 
:
��666 �\ 16

436 
:
��666 �\ 16

452 
:
�	666 �\ 16


�� 
:
��	66 6A�6\ 3




 
:
�0	66 6A�6\ 3

504 
:0��	66 6A�6\ 3

	�
b 
:0�	�	6 �6\ 32

539 
:0�	
�	 �6\ 32

���(��,����%�%��(����)������)��#�66���6C����))Q�)���%��%�)��I%���������66�C���U��%��'��!�H�*+��%��;��%��
�l�
:
��]H�
b����!�$��%�N��%��

#���C�$������)$������'���)$�*�������%��,��O'W�(���%���66�`]HA��)�(����)�	�
���	�0��+��$�%���)���'��!�H�%�)����
��)������$��
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8.3.2. Declaração de conformidade CE
5�%�(!���*+��%��(��,����%�%�����%�)����������)�I�%�)$��7?�!����
��%���*��)��'����C
www.socomec.com/en/diris-g 

8.4. Comunicação de várias gateways
#�)���(��N�'��*+�A�'�������B�K��l�)�('�%I����(��'��(��(���'�������B�K��l�$���(�$�!�

]�Y��Z��f
f��Z��f

�'$��?�)+�

��

	��

	 ��

	��

	

��"�����

���������6�
��

	

���������6�
��

	

���������6�
��

	

���������6�
��

	

Gateway mestre
RS485-RF/Ethernet

<p>Gateway escravo
RS485-RF/Ethernet

8.5. Tabelas de comunicação
5)���;�!�)�%��(��'��(�*+�����)��U$!�(�*Q�)��))�(��%�)��)�+��
%�)$��7?��)����$I�����%��%�('�����)�%�)����������6A���
6A�
��	6�����:6����)��'�����B�;)����%���������C
www.socomec.com/en/diris-g 
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9. CONFIGURAÇÃO

5�(��N�'��*+��%������B�K��,��'��)����$������%��)�,�B����%��(��N�'��*+����)K����N��$�!����"�������'�X����5�
'��!�H�*+��%��!���*+��X����U��������)��!�*+��$�9?���%����)K����N��

��)�,�B������)K����N��$����������;9��(��N�'�����)�$��%'��)�������������?9)�%����"�������'�X���$�!��
����B�K�)�������%���)��;�!�(���!���*+����%�?�%'�!���(�%��'��%�)�$��%'��)�

9.1. �����������	�	������	��	����	�����

9.1.1. Modos de ligação

��	
��
���������
��
�����������	
�������
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9.1.2. Acerto da hora dos produtos

5�$������%����)K����N�A����(�����%��"�����,��'��)����$������%��'��)��?�%����#>Y��'����'�!�������5�%�,')+��
%��"������)�$��%'��)�!���%�)�$�%���,��'���)���'������(�������%���(��%��(���'��,��O'W�(���%����'�!�H�*+��
(��N�'�I?�!�

�����%����O'����%�)��)�$��%'��)�!���%�)��)��J���@���)���"���A�'��!�H���������B�K����������'���
%�)$!�K��'!��$����)�����������B������	6�$�����,��'������(�����%��"����
#+��'��!�H�����,'�*+��%���(�����%��"����%��'��%�)$!�K�����$��������������6����8�;����%��'���
(��N�'��*+���'!��$��%'��)�
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10. CARACTERÍSTICAS

10.1. Características DIRIS G

10.1.1. Características mecânicas

>�$��%��(��U� ��%'!���$�������������������!"����#���$!�����

��%�(��%��$����*+��%��(��U�� IP20/IK06

��%�(��%��$����*+��%��,�(��%��������� �Y
6��������H���������������%'!��q��6


Peso ���������6A���	6����06�� 
��������
6A���:6�����	��

10.1.2. Características elétricas

Alimentação

>��)+���!�������?�� ��6���6�Z�5��[�	\�RY"q#��'�Y"qY"S��������

l��O'W�(��� 	6q:6�]H

���)'��� :�Z5

Y�!"� Y�!"����$��;��+��%��!7����������6���Z

����*+� >������!�%�)����I?�!�)$�����(���A��U���$�)�*Q�)A�(�;���7��%��
6A	����A	������'�(�;��|�U7?�!�(���;�(�!�6A�	����A	������

10.1.3. Características entrada

Entrada

#^���� 1

>�$�q5!������*+�� �$���(�$!�%���(���$�!���H�*+����������R���Z����[��6\S� 
�'��U������R�6��6�Z����[��6\S

l'�*+�������%� �)��%��!&��(�A�(����%���%����$'!)�)��'�)���!�%��)��(����H�*+�

����*+� >������!�%�)����I?�!�(���$���,')�A���$�)�*Q�)A�(�;���7��%���'�
|�U7?�!�6A�
����A	����

10.1.4. Características de comunicação

DIRIS G

����*+�� ��

	�

>�$��%��!���*+� ������,��)�"�!,�%'$!�U�

Y����(�!� ��%;')��>X

Z�!�(�%�%�� �
66�����	�66�;�'%)

l'�*+� ���'��(�*+��(���Y�����(����%���)

����*+� >������!�%�)����I?�!�(���$���,')�A���$�)�*Q�)A�(�;���7��%���'�|�U7?�!�
6A�
����A	����

DIRIS G-40 e DIRIS G-60

����*+�� ��%��,��O'W�(���R�lS

���%��%��,��O'W�(�� 
:
��]H�R,��O'W�(���;��U�C�
:
A���]H����!�?�%�C�
:0�	
�	��]HS

Z�!�(�%�%�� �

66�;�'%)

l'�*+� ���'��(�*+��(������������6��l

5!(��(� �66������(��$��!�?��

Ethernet
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����*+�� ��"�������6q�66�;�)��>���;�)�)���
	�(���)B��("��������%���

Y����(�!� ��%;')�>�Y�R$�����	6�SA���%;')��>X��?���>�Y�R$�����	6�SA�]>>YA���>YA�
�#>YA��]�Y

��!&��� Interno

Y����(�!���#>Y Y����������(�����%��"����%������B�K���$������%��'��)��?�%���#>Y�
5�����B�K��(�������"����%�)�Y���!���%�)�

Y����(�!����>Y Y�����������?���%�������!)�%���!�������$������%������B�K

l'�*+�
���,��'��*+��%������B�KA�%�)�Y�����(����%���)�!���%�)
5(�))�����)��?�%���B�;�f��Z��fA�(�����!�H�*+��%�)�%�%�)�$���'��
)'$��?�)��

����*+� ����(������
	�����;��%��������'�(�'H�%�

USB

>�$��%��!���*+�� X�����R��(�))����%����)��!�*+��%����)K����,��S

Y����(�!� ��%;')��>X����X��

l'�*+� ���,��'��*+��%������B�KA�%�)�Y�����(����%���)�!���%�)

����*+� ����(������(���X�����$���

10.1.5. Características memória

]�)�&��(��%�)�(��)'��) 
R�U���)+��%�����&����%�)�(����%���)���(������)�%��
��%�*+�S�

������R$��7�%����"���S

����%�H�)��!9���(�) ����)�)�R$��7�%���6����S

#^�����%���?����) 5!����)C��666
_'�!�%�%��%����%��%���(��%��(����#�	6�:6C��666

10.1.6. Características ambientais

>��$����'������,'�(��������� ��6�����6����R����:66:
����q����:66:
����S�

>��$����'���%������H�������� ��	����
	����R����:66:
����q����:66:
����S

]'��%�%�����,'�(��������� 		���q0�\�]��R����:66:
����6S

5!���'%�����,'�(��������� < 2000 m

Z�;��*+� ����%���6�]H����66�]H

>��)+��%��("�O'�)�����;'7%� ����:60
����Z����YC�:A
�`Z

Y�Y��(�$�))$�����������
6�	 �������C�������6�
�6��?��,�A�������6�
�6��?����

10.1.7. Compatibilidade eletromagnética

��'��%�%��@)�%�)(����)��!����)�I��(�) ����:�666�
���#�Z������

��'��%�%����)�(��$�)��!��������9��(�)�
irradiados

����:�666�
���#�Z������

��'��%�%����)�����)��&���)��I$�%�)������J�%� ����:�666�
�
�#�Z����Z

��'��%�%���)���%�)�%��("�O'� ����:�666�
�	�#�Z����Z

��'��%�%��@)�$���'�;�*Q�)���%'H�%�)�$�!�)�
(��$�)���%���!9���(�)

����:�666�
�:�#�Z������

��'��%�%����)�(��$�)�����9��(�)�@�,��O'W�(���
de rede

����:�666�
�
�
66�5q��#�Z����Z�

���))Q�)�(��%'H�%�) ���Y�������C������5�����

���))Q�)�����%��%�) ���Y�������C������5������R(���,������)��U�����)�����,��

�0�66

S

��'��%�%����)��,'�%������)���(����)�;��?�)�%��
���)+�

����:�666�
����#�Z������
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10.1.8. Segurança

Segurança ���,����%�%��(�����������?��%��;��U�����)+���66:q0	q���%�����%��
%�H��;���%���66:�R�#�:�6�6��C�6�6S

�)�!������ ����������%����)��!�*+������R�66�Z�5��lq#SA��7?�!�%��$�!'�*+���

10.1.9. Longevidade

�>>l�R���$���9%���%��,'�(����������(������S k��66����)

10.2. Características módulos opcionais DIRIS O

Características mecânicas

>�$��%��(��U� ��%'!���$�������������������!"����#

Alimentação(1)

>��)+���!�������?� ��6���6�Z�5��[�	�\

l��O'W�(�� 	6q:6�]H

����*+� >������!�%�)����I?�!�)$�����(���A��U���$�)�*Q�)A�(�;���7��%��
6A	����A	������'�(�;��|�U7?�!�(���;�(�!�6A�	����A	������

(1) Sem alimentação em DIRIS O-it.

DIRIS O-iod - 2 entradas/2 saídas digitais

#^�����%�������%�) ��$����&%'!���$(����!���
��&%'!�)��$(�����)��IU�

>�$� �$���(�$!�%���$�!���H�*+����������R���Z����[��6\S� 
�'��U������R�6��6�Z����[��6\S

l'�*+� �)��%��!&��(���'�(����%���%����$'!)�)

����*+��%�������%�) >������!�%�)����I?�!�(���$���,')�A�
�$�)�*Q�)A�(�;���7��%���'�
|�U7?�!�6A�
����A	����

#^�����%��)�7%�) ��$����&%'!���$(����!���
��&%'!�)��$(�����)��IU�

>�$� ��!9q��6�Z�[�	\�����5

l'�*+� 5!�����(��,��'�I?�!�R(�������A�$��W�(��A���(�S�%��'!���$�))�����%��!�������'�
$�!�������%���)��%��@�%�)�8�(��

����*+��%��)�7%�) ����������)�%�)����I?��)�(���$���,')�A���U���$�)�*Q�)A�(�;���7��%���'�
,!�U7?�!�6A�
����A	����

DIRIS O-ioa - 2 entradas/2 saídas analógicas

#^�����%�������%�) ��$����&%'!���$(����!���
��&%'!�)��$(�����)��IU�

>�$� 4-20 mA

l'�*+� ����*+��%��)��)���)����!&��(�)�R$��))+�A�"'��%�%�A����$����'��A���(�S

����*+��%�������%�) >������!�%�)����I?�!�(���$���,')�A�
�$�)�*Q�)A�(�;���7��%���'�
|�U7?�!�6A�
����A	����

#^�����%��)�7%�) ��$����&%'!���$(����!���
��&%'!�)��$(�����)��IU�

>�$� 4-20 mA

l'�*+� >���)��))+��%���������%����%�*Q�)�R(�������A�$��W�(��A���(�S�$����Y��

����*+��%��)�7%�) >������!�%�)����I?�!�(���$���,')�A�
�$�)�*Q�)A�(�;���7��%���'�,!�U7?�!�6A�
�
���A	����

DIRIS O-it - 3 entradas temperatura

#^�����%�������%�) �������%�)��U�����)�������%�*+��%�����$����'�����;�����
���&%'!���$(����!��IU�

���8��(� ��6�������	6���

>�$� PT100 ou PT1000

l'�*+��%�������%�)��A������ ��%�*+��%�����$����'��

����*+� ����������)�%�)����I?��)�(���$���,')�A���U�
�$�)�*Q�)A�(�;���7��%���'�
,!�U7?�!�6A�
����A	����
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