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2. PERIGOS E ADVERTÊNCIAS

�����'��W%*%��"(�W�+�#"#E%�������*%�X&�%@�����&+#�������&"�,%�����������	
Y�������*���#N���'!�+"����*�#��%#����
���������������������%����#%����Z$�Y�$���+�$[\��

I�'���%&�'Y�+�#"#E%9:����'%�+���9:��������'%���#%"�%*��%��*���'������@��+%�%��*���*��]��#��%#��@��'%������
O+%"#]�%����

I����������:��*�����������*���%,#"#E%�%�*�"���:�����*�#����%��#��#�%9<���%*������%�%�����*��������'%�+%"�

2.1. Riscos de eletrocussão, queimadura ou explosão

I���9:�Y�*���#,#"#�%�������(�O+���"?��#�� ��@������^


�
�	���Z


��
�\

Atenção 
Consultar a documentação sempre que este símbolo for 
apresentado

Ref. ����^


�
�	���Z


��
�\

_��I�'���%&�'���%�'%�+���9:��������%*%��"(��%*��%����N�'������@��+%�%��*���*��]��#��%#��O+%"#]�%������
��N#�%'�����@��'%������'����(��#'������*��@+�������,���'���%&�'Y���"��%9:���'����N#9�����`*"��%9:�����
%*%��"(���h�����'���XN�"�"�������'*��������%���#@��������'��#�%�������&+�%�9%���%�N���j��#%��#��#�%�%�����
manual.

_��I����������%"#E%��O+%"O+���#����N��9:�����%*%��"(�Y�����%��%������%�%���������:����%�%"#'���%9:��%+`#"#%�����
%*%��"(��

_�B�#"#E%����'*���+'��#�*��#�#N���������9:���������:��%��O+%���*%�%����]�'%��%�%+�j��#%��������:��

_�����%������������#�*��#�#N��Y�*���%�����%'*%��%����������"��%����%*%��"(����,�����:��

_�B�#"#E%����'*���%�����:��%��O+%�%�*%�%�%"#'���%�������%*%��"(��

_�����%"%����%*%��"(�����%��������'�%�'���%&�'�����'���%�%�����'�+'�O+%�����"?��#���%�%*�%���

_��I����#%���,�#&%���#%'�����������������������������$�Y�$���+�$[�%����%,������"#&%9:������'���%����
respeitando as correntes máximas indicadas.

)y��#����#����'����#�%������+������)y�����=I������,�$�)�y��;���0��I�O+��*���%'��%��
��#&�'�%��(�O+����"?��#���Y�O+�#'%�+�%���+�%������"?��#����
��@��������
�
�
�
	


Se estas precauções não forem respeitadas, podem ocorrer ferimentos graves ou morte.

2.2. Riscos de deterioração do aparelho

I���9:�Y�*���#,#"#�%�������(�O+���"?��#�� ��@������^


�
�	���Z


��
�\

Atenção 
Consultar a documentação sempre que este símbolo for 
apresentado

Ref. ����^


�
�	���Z


��
�\

;%�%�%���&+�%������������@+��#��%'��������%*%��"(�Y����*�#�%�V

_�%�������%�#���%"%9:�����%*%��"(��

_�%�����:�����%"#'���%9:��%+`#"#%��#��#�%�%����*���+��V���
�Q���
	
�Q%��Z{���|\�

_�%�@��O+j��#%��%������#��#�%�%����*���+��V��
��+��
�}E�

_�+'%�����:��'X`#'%��������'#�%#���������%�%��������:������

�Q%��@%��6@%����+�	

�Q%��@%�����+����

_�I����#%���,�#&%���#%'�����������������������������$�Y�$���+�$[�%����%,������"#&%9:������'���%����
respeitando as correntes máximas indicadas.

Se estas precauções não forem respeitadas, o aparelho poderá sofrer danos.
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2.3. Responsabilidade
_�I�'���%&�'Y�%�"#&%9:����%�+�#"#E%9:����N�'������@��+%�%�����%��������'�%�����'%�����#���%"%9:���'�N#&���

_�I�#���%"%9:�����%*%��"(����N�����������'����@��'#�%�����'�%����&�%��%*������%�%��������'%�+%"�

_�����:��@���'����*�#�%�%��%����&�%�����#���%"%9:��������%*%��"(�Y�%�*����9:��#���8����%����*���+���*����X�����
comprometida.

_���%*%��"(����N��������"��%����'�#���%"%9<���O+������~%'��'����@��'#�%�����'�%�����'%���'�N#&���

_�Todos os cabos com necessidade de substituição devem ser substituídos por outros com as respetivas 
características adequadas.
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3. OPERAÇÕES PRÉVIAS

;%�%�%���&+�%�9%�����@+��#��X�#��������'%���#%"Y�?�������#%"����(�����,�'������������������'%�+%"�%��������
��"��%����%*%��"(���'�@+��#��%'�����

)��'�'������%�����*9:���%��',%"%&�'���'���%*%��"(�Y���'�+'��+�NX�#�����������Y���N�'�N��#]�%��������
��&+#�����*�����V

_����%����%��',%"%&�'Y

_���%*%��"(���:����@��+��%�����+�%��������%��*����Y

_�I���@��j��#%����%*%��"(�����X��'����@��'#�%�����'�%�����'���%Y

_�I��',%"%&�'�#��"+#���%*%��"(����'����'#�%#�����'���XN�#����+'��#�*��#�#N���+#�����%���
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4. APRESENTAÇÃO

4.1. ��������	
��
����������
����������	
�?�+'�;������'*%�������@��'%���'��+"%�������#�%����>�'��#9:�Y�>�N#&#"J��#%�ZN���:��
;�U������#���#�&\���>�&���:���%�����&#%��"?��#�%�ZN���:��;�U���������&H����#���#�&\������������	
��@������NX�#%��
@+�9<���*%�%�%�'��#9:���������:�Y���������Y�*��j��#%Y�����&#%���O+%"#�%����;��'#���%�%�X"#������~+��%�����%�&%��
'���@X�#�%������#@X�#�%���I�%�#9:�����'!�+"����*�#��%#���@������%�*���#,#"#�%������&��#������&#%��'+"�#�+#�%��
ZX&+%Y�&X�Y�����\�������%�%�6�%8�%���+*"�'���%����

��'�������"#&%9:���������������������������*��'#���+'%�#���%"%9:���#'*"������X*#�%��I��+%�#����#]�%9:��Z�#*��
���%"#,��\�*�"����������	
�'#�#'#E%�����#���%N�"'�����������������#���%"%9:���;%�%�%"?'��#���Y����%�%,���%&�'Y�
,%��%�%��%�%����#%9:������������%����������	
Y�*��'#���&%�%��#��%�*���#�:���%��%��#%����'��#9:��&"�,%"�
��������	
����������������������*%�%������~+�����%��&�%���E%��'��#�%��

I����]&+�%9:�����*���+����@��+%����%�*%��#�����N#�����+������@�U%����%�H����]&��I��`*"��%9:���%��'��#�%��?�
%����8N�"�%��%N?��������N#����U�,�P��Q��PY�*���������%��&%��U%H�������'+�#�%9:��������0�	
Y�0��
Y�0��
�
��0��
Y�O+��*��'#��'�'��#���%��ZN���:��;�U������#���#�&\�%��&�%���E%���"?��#�%���'���'*����%"���%�&���:������
�%��������&?�#����ZN���:��;�U���������&H����#���#�&\������%�����%',?'��:��%����8N�#��%��%N?�������@�U%������
&���:���������&#%�}�;��Q��P�

���'����������'+�#�%9:�����������,+���+��%�#�@��O+j��#%��:��*��*���������%��������'�%���@��j��#%����
��������	
�����'����������'+�#�%9:��*���'�����%"%�&%����Z�����Y�;��[��B�Y��I����\�&�%9%��>�%�#9:�����
módulos opcionais.

����������	
�#���&�%����#��#N#�+%"'������+��'����]&+�%9:�����NX�#���*���+�����+'��#���'%����&���:�����
energia.

* PMD: Performance Measuring and monitoring Device (Dispositivo de medição e monitoramento) em 
conformidade com a norma IEC 61557-12.

4.1.1. Gama

;�� DIRIS B-30 RS DIRIS B-30 RF

Comunicação ����� _

RF _

��@����
��



 ��@����
��





Acessórios

I����%��[������}E� 
I"�+�%V�
�
�''

Cabo para antena. Conector 
��I����'*�#'����V�	�'

Kit de vedação. 
[#`%9:���������'#�%#��B6�

�%,��B���*%�%����@#&+�%9:�

��@�������
�
� ��@�������
�
^ ��@����
��

�� ��@����
��

�
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4.1.2. Funções

����������	
�*��*<��NX�#%��@+�9<��Y�������%��O+%#�V

�
����
���
���	��

 - 0�%���E%���"?��#�%���������:�Y���������Y�@��O+j��#%

 - ;��j��#%�Y�@%�������*��j��#%Y�����]����%��]

 - Funcionamento de 4 quadrantes

 - ;��j��#%�*���#�#N%

 - ;���#�:���%��%��#%����'��#9:��&"�,%"���������	
������������&%�%��#�%�%�?�+'%��"%�������
Y��Z�'�@+�9:�����
�������������������+�#"#E%��\��'�*��j��#%�������&#%�%�#N%��'����@��'#�%�����'�%����'%���������^��


�
��	���	��

 - ��������Y�����:���#'*"���������:����'*���%

 - $}����(%�'!�#�%��%�?�%�����'��	�*%�%�����:������������

 - Desequilíbrio de tensão e corrente

 - �N�������)�
��
�Z�"�N%9:�Y�%@+��%'�������#�����+*9:���������:�\�����,���%�&%�������������

_�Histórico 

 - Registo das grandezas elétricas médias

 - ��&#������'�(��%����%�%�����N%"�����'8��6'X`���%��&�%���E%���"?��#�%�

_�!���	��"

 - ����&#%��%�#N%�Y���%�#N%�Y�%*%����������%#����*%��#%#�

 - Curvas de carga

_�Alarme

 - 
��%"%�'�����'�(��%����%�%�����',#�%9:��,��"�%�%

_�#��	
��

 - �������%�%����������������'������(��#'�����%+��'X�#����������������������������*���"#&%9:���X*#�%�Z�#*��
RJ12)

 - �0���:�����NX�#%���%�&%��'���@X�#�%�Y�,#@X�#�%������#@X�#�%���'��#'+"�J���

 - �Q��#]�%9:���%�"#&%9:�Y�����9:��������������������������������]&+�%9:��%+��'X�#�%��%�������

 - �0%�%��#%����*���#�:���%��%��#%����'��#9:��&"�,%"���������	
���������������*��j��#%�������&#%��'�
���@��'#�%�����'�%����'%���������^��


_�Entradas/Saídas

 - 2 entradas lógicas

 - �!�+"���*�#��%"�����`����:���������%�%�6�%8�%��"!&#�%�Y�%�%"!&#�%������'*��%�+�%

_�Comunicação

 - ��'+�#�%9:���������+��%�#�@��O+j��#%�Z�[\�Z��*������%���@��j��#%\

 - �!�+"���*�#��%"������'+�#�%9:��Z�����Y�;��[��B�Y��I����\

 - Associação com um visor DIRIS D-30

 - ����&�%9:��������N#����U�,�ZP��Q��P\��%�&%��U%H�*%�%�%��%*"#�%9<���'+"�#�*���+���

 - �#�����#E%9:��(��X�#%���'�%�&%��U%H

 - ������9%'�����%+��'X�#����'�%����#%9:����'�%�&%��U%H
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4.1.3. Grandezas elétricas medidas

Geral Instantânea com valores mín./máx. com hora e data e média com 
valores mín./máx. com hora e data

Tensão fase - neutro Q�Y�Q
Y�Q	Y�Q)Y�Q�#���'%�Z��'�'8��6'X`�\

Tensão composta B�
Y�B
	Y�B	�Y�B�#���'%�Z��'�'8��6'X`�\

[��O+j��#% f

Corrente ��Y��
Y��	Y��)Y���#���'%�Z��'�'8��6'X`�\

;��j��#%�����%#����*���@%�� ;Y��Y��Y�;�Y�;
Y�;	Y���Y��
Y��	Y���Y��
Y��	

;��j��#%��*���#�#N%� ;Y��Y��

[%�������*��j��#%����%"���*���@%�� ;[Y�;[�Y�;[
Y�;[	

����]����%��] =�Y�=
Y�=	�ZN%"�����#���%��J����\

Qualidade Instantânea e média

Desequilíbrio de tensão simples Q�#�Y�Q#�NY�Q(�'Y�Q�,%Y�Q�,

Desequilíbrio de tensão composta B�#�Y�B#�NY�B�,%Y�B�,

Desequilíbrio de corrente ��#�Y��#�NY��(�'Y���,%Y���,

$}���������:���#'*"�� $}�N�Y�$}�N
Y�$}�N	

$}���������:����'*���% $}�+�
Y�$}�+
	Y�$}�+	�

$}������������� $}�#�Y�$}�#
Y�$}�#	Y$}�#)

}%�'!�#�%���������:���#'*"������������
%��	

Q�(Y�Q
(Y�Q	(

}%�'!�#�%���������:����'*���%��������
��%��	

B�
(Y�B
	(Y�B	�(

}%�'!�#�%�����������������������%��	 ��(Y��
(Y��	(Y��)(

Energias �
����&#%����%" �%�Y��%�Y�����Z���%"Y�#��+�#N%Y��%*%�#�#N%\Y�����Z���%"Y�#��+�#N%Y��%*%�#�#N%\Y��%*

����&#%�*%��#%" �%�Y��%�Y����Y����Y��%*

4.1.4. Dimensões

2.12
54

3.
54 90 3.
93

10
0 1.
77 45

4.
72

12
0

0.
59 15

1.73
44

0.59
15

2.56
65

1.42
36

������0�	
��[

Dimensões pol./mm
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4.2. Apresentação módulos opcionais
���'!�+"����*�#��%#�����@��'%���'��+"%��'���%'���������������	
Y�*��'#�#������*��"��&%'������%���+%��
funcionalidades em termos de entradas/saídas e de modo de comunicação.

4.2.1. Gama

DIRIS O-iod DIRIS O-ioa DIRIS O-it
�!�+"��2 entradas/saídas numéricas �!�+"��2 entradas/saídas analógicas �!�+"��3 entradas de temperatura

��@����
��

	
 ��@����
��

	� ��@����
��

	


DIRIS O-m DIRIS O-p DIRIS O-b/ip DIRIS O-b/mstp
�!�+"��comunicação ���,+��
�����

�!�+"����'+�#�%9:��
;��[��B���;Q�

�!�+"��comunicação 
�I����6�;

�!�+"��comunicação BACnet 
��6$;

��@����
��

		 ��@����
��

	� ��@����
��

	� ��@����
��

	�

4.2.2. Dimensões

Dimensões pol./mm

A

3.
54 90 3.
93

10
0

1.73
44

0.59
15

2.56
65

DIRIS O-iod DIRIS O-ioa DIRIS O-it DIRIS O-m DIRIS O-p DIRIS O-b/ip DIRIS O-b/mstp

A 1,77 pol./45 mm 2,12 pol./54 mm
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4.3. Apresentação dos sensores de corrente associados
�#@���������#*������������������������������:��%����#%����%����������	
V��!"#����Z$�\Y����"���*%��#���Z$�\��+�
��`8N�#��Z$[\��I��#N���#�%�������������������*��'#���O+�����%�%*��'�%�����������#*������#���%"%9<�����N%�Y�
�`#���������+�*��N#�!�#%���������������+�#"#E%'�+'%�"#&%9:����*��8]�%��������#*�����"#&%9:��*��'#���+'%�����`:��
�X*#�%�����'��������%��%,"%&�'�����%"#,��������#*�������������:�������(��#����*�"����������	
��;%�%�%"?'��#���Y�
%�%����#%9:��*��'#���&%�%��#��+'%�*���#�:��&"�,%"��%��%��#%����'��#9:����������	
����������������������

DIRIS B-30 ���������������������$�6$�6$[

��$�"���	
���V
���;%�%�%�"#&%9:������

sensores de corrente 
utilizar os cabos 
���������+�
�O+#N%"������#*�����
Y�
�#��#��Y�*%������%�9%���Y�
�:��,"#��%��Y�	

Q�
�%�������Y���
6��������'�
conformidade com a 
������
�
�������	Y
�

���h�����'���XN�"�'���%��
todos os sensores de 
corrente no mesmo 
sentido.

������	
���
�����	����
����
��	
�����
��
������	
������������������

Comprimento (m) Quantidade Referência


Y�

3 ��
��
��


4 ��
��
���

� ��
��
��



Y


3 ��
��
���

4 ��
��
���

� ��
��
���


Y	

3 ��
��
��


4 ��
��
��^

� ��
��
��



Y�

3 ��
��
���

4 ��
��
���

� ��
��
��^

1

3 ��
��
��	

4 ��
��
���

� ��
��
��	

2

3 ��
��
���

4 ��
��
���

� ��
��
���

)���%������+�#"#E%9:������%,����O+#N%"������%����%,����������Y����*�#�%��%���%�%����8��#�%������'���%�%����
um comprimento máximo de 10 metros.
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4.3.1. Sensores de corrente sólidos TE

�������������������������!"#����$��*��'#��'�#'*"�'���%��*���������'��#9:���+'%�#���%"%9:����N%��+��`#��������
I��+%���'*%�#�%����������*�#������*%���������#�~+�������@%�#"#�%'�%�#���&�%9:���;%�%�%"?'��#���Y��:��*��*������
NX�#���%����!�#���*%�%�%�'���%&�'��#���%��'���������#*������%,"%&�'�Z�%,�Y�,%��%���`8N�"��+��8&#�%\��+��+'�
�+*����������#"(����)��+��+'%�*"%�#�%��

�O+#*%������'�+'%�"#&%9:����*��8]�%Y��:�������(��#����*�"����������	
���%�*���#�:���%��%��#%����'��#9:��
global é garantida.

4.3.1.1. Gama

TE-18 TE-18 TE-25 TE-35 TE-45 TE-55

Passo ���'' ���'' 25 mm 35 mm 45 mm 55 mm

Intervalo 
de corrente 
nominal In

5 … 20A 
�����	I �
�����
I �	���
�
I ��
����	
I 400 … 1000A

I máximo 24 A ^�Y��I ��
�I 300 A ^���I 1200 A

Referência ��
��
�

 ��
��
�
� ��
��
�

 ��
��
�
	 ��
��
�
� ��
��
�
�

4.3.1.2. Dimensões

L

P

W

H

L

W

P

T
H

Dimensões pol./

mm
TE-18 TE-25 TE-35 TE-45 TE-55

Passo 0,71
���Z'���%&�'����%"��%�%\

0,98
25

1,37
35

1,77
45

2,16
55

LxAxP 1,10 x 0,79 x 1,77

��`�

�`���

0,98 x 1,28 x 2,56

��`�	
Y��`���

1,37 x 1,28 x 2,79
	��`�	
Y��`�^�

1,77 x 1,28 x 3,38
���`�	
Y��`���

2,16 x 1,28 x 3,93
���`�	
Y��`��



Abertura 
(W)

ø 0,33
���Y�

0,53 x 0,53
�	Y��`��	Y�

0,82 x 0,82
21 x 21

1,22 x 1,22
31 x 31

1,61 x 1,61
41 x 41

Talão (T) - 0,69
�^Y�

0,69
�^Y�

0,77
��Y�

0,85

�Y�
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4.3.2. Sensores de corrente núcleo partido TR

���������������������������"���*%��#���$��*��'#��'�#'*"�'���%��*���������'��#9:���+'%�#���%"%9:���`#�������
��'�#����N��9:���%��%,"%&�'��0�%9%��>�"#&%9:����*��8]�%Y��:�������(��#����*�"����������	
���%�*���#�:���%�
cadeia de medição global é garantida.

4.3.2.1. Gama

�:��*��*������O+%����'���"������^��I�%��

�I�*%�%�%�%"#�%��NX�#����#*�������%�&%��

TR-10 TR-16 TR-24 TR-36

Diâmetro de 
passagem

ø10 mm ����'' ø24 mm �	��''

Intervalo 
de corrente 
nominal In

25 … 75 A 32 … 100 A �	���


�I 


����

�I

I máximo �
�I 120 A 240 A 720 A

Referência ��
��
��� ��
��
��
 ��
��
��	 ��
��
���

4.3.2.2. Dimensões

PA

L

Ø W

C
B

H

Dimensões pol./mm TR-10 TR-16 TR-24 TR-36

LxAxP 0,98 x 1,54 x 2,79

��`�	��`�^�

1,18 x 1,65 x 2,91
30 x 42 x 74

1,77 x 1,73 x 3,74
���`����`���

2,24 x 1,65 x 4,37
57 x 42 x 111

W 0,39
10

0,63
��

0,94
24

1,42
	�

A 2,28
��

2,40
��

2,83
72

3,23
�


B 0,57
��Y�

0,75
��

0,87
22

0,87
22

C 1,02

�

1,22
31

1,34
34

1,59
�
Y�
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4.3.3. �	�
��	
��	�/���	��	�:	;0-	#
�����<
=#�>?

�����������������������������`8N�#��$[Y�O+���'*��&%'���*�#��8*#�������&�U��#Y�*��'#��'���,�#��+'%�%'*"%�
&%'%���������������'��%�+�%9:���0�%9%��>��+%�������+9:����`8N�"���%����+��#���'%����%,���+�%�@X�#"Y�#���%"%'����
@%�#"'���������O+%������"?��#��������:��*%��#�+"%�'�����%�%*�%����>�%�#9:�����*���������'��#9:���'�#���%"%9<���
existentes e para a realização de testes.

4.3.3.1. Gama

�:��*��*��������j��'���"���*%�%���,�#��+'%�&�%����%'*"#�+���������������%�?��


�I���'��#@��������@��'%����
�%'%�(������%,���+�%��

h�������X�#��+'�#���&�%����*%�%�@��'%�����#�%"��������������0�%9%��>��+%�"#&%9:����*��8]�%Y�"#&%�����#���%'�����%��
��������	
���?�#����#]�%���*�"��'��'��

TF-55 TF-120 TF-300

Comprimento 
do anel

55 mm 120 mm 300 mm

Intervalo 
de corrente 
nominal In

��
����

�I 500 … 2000 A ��

����


�I

Referência ��
��
�^
 ��
��
�^� ��
��
�^


4.3.3.2. Dimensões

0.71
18

3.
34 85

Ø

E

p

L

0.71
18

3.
34 85

1.49
38

p

Ø

E

L

Dimensões pol./mm TR-55 TR-120 TR-300

Diâmetro 2,16
55

4,72
120

11,81
300

p 6,77
172

14,80
	^�

37,08
��


E 0,23
�

0,43
11

0,43
11

L 59,05
1500
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4.3.4. Adaptadores para sensores 5 A

B'�%�%*�%����*��'#���+�#"#E%��+'��������*%��:��O+��@�������+'%�������������+��X�#%������I��)���%����%�
+�#"#E%9:�����+'���������������#*�Y�%�*���#�:��&"�,%"���������	
�����������:��?�&%�%��#�%�����*�����X��%�
*���#�:������������%����#%���Z����+"�%��%����'%�W��������^��
�%��`���W�*%�%��,����'%#��#�@��'%9<��\�

4.3.4.1. Gama

Adaptador 5 A

I nom. 5 A

I máx. ��I

Referência ��
��
���

4.3.4.2. Dimensões

L

P

W

H

Dimensões pol./

mm
Adaptador 5 A

LxAxP 1,10 x 0,79 x 1,77

��`�

�`���

Abertura 
(W)

ø 0,33
���Y�



17PT��������	
�����
����������������

5. MONTAGEM

���*%�X&�%@�����&+#�����������N�'�%�'���%&�'������������	
Y�����'!�+"����*�#��%#�����������������
associados.

5.1. ��$�"���	
��
�
�����	�
	
Consultar as recomendações de segurança (capítulo �
��;��#&�����%�N���j��#%��Y�*X&#�%��)

5.2. ����	��"
��
�����
����

5.2.1. Montagem em trilho DIN

����%&�' Desmontagem

1

2

0,29 ou 0,59
^Y���+���

1,38  
35

1 2

5.2.2. Montagem em platina

0,19 pol.
5 mm

3,
94

 p
ol

.
10

0 
m

m
 

$#*�����*%�%@+��V���
$��O+�����%*����V�
Y��)'�
Arruela Ø 0,47 pol. 12 mm no máximo
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5.2.3. Acessório de vedação para sensores

Referência Tampa de vedação dos terminais

��
��
�

 x20

1

3

4

2

5.3. ����	��"
��
"%�����
��$���	��

5.3.1. ����
�	���	��@�'*����/#��
*��������������

��������	


1 3 4

�!�+"��
opcional

2 ����� � 	


5.3.2. Montagem de módulo opcional no módulo opcional

�!�+"���*�#��%"

1 3 4

�!�+"��
opcional

2 �!�+"� �*�#��%"
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��N�'����*�#�%�����%����&+#�������&�%�����#���%"%9:�V

_�;���'�'���%����Y����'X`#'�Y���'!�+"����*�#��%#�������������	

_��I*��%��*����+�#"#E%�����+'�'!�+"�������'*��%�+�%�Z��������#�\�
_��I*��%��*����+�#"#E%�����+'�'!�+"�������'+�#�%9:��������Z��������'\Y�O+����N��X�����*��#�#��%����'��"�#'��

"+&%���%����]&+�%9:���%�'���%&�'
_������~+������������	
Y���'������+��'!�+"����*�#��%#�Y���N������#���%"%����+'%��%"(%���)��+��+'%�*"%�#�%�

5.4. ����	��"
��
��������
�%�����
&'

5.4.1. Acessórios de montagem

I�"#��%����%����!�#������'���%&�'�@�����#������'�������������?�%*������%�%�%,%#`�V

Referência Passo Fixação em platina e 
��#"(����)

[#`%9:���'���#"(��
��)

Fixação em platina Fixação em barra

��
��
�

 
��
��
�
� TE-18 ����� x 1

��
��
�

 TE-25 ����� x 2 x 4

��
��
�
	 TE-35 ����� x 2 x 4 x 2

��
��
�
� TE-45 ����� x 2 x 4 x 2

��
��
�
� TE-55 ����� x 2 x 4 x 2

5.4.2. Montagem em trilho DIN

TE-18 - > TE-55
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5.4.3. Montagem em platina

TE-18

1x
��0,17/�Y
�
���'X`� 
��)'�
���'X`�
��)'

0,81 


Y�

1,05 

�Y�

1

1

2

2

2
2

3

3

TE-25 - > TE-55

4x
��0,20/�Y
�
���'X`� 
��)'�
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5.4.4. Montagem em cabo

TE-18 TE-25 - > TE-55

2

3

1

)y��#����#����'����#�%������+������)y�����=I������,�$�)�y��;���0��I�O+��*���%'��%��
��#&�'�%��(�O+����"?��#���Y�O+�#'%�+�%���+�%������"?��#����
��@��������
�
�
�
	


5.4.5. Montagem em barra

TE-35 - > TE-55

A

A A

C

� Montagens possíveis:
�K�Q��K%

�Q��U��/V
-	�
de 4

�

C

)y��#����#����'����#�%������+������)y�����=I������,�$�)�y��;���0��I�O+��*���%'��%��
��#&�'�%��(�O+����"?��#���Y�O+�#'%�+�%���+�%������"?��#����
��@��������
�
�
�
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5.4.6. Grupo de sensores

TE-18 TE-25 - > TE-55 TE-35 - > TE-55

1,42
	�

����%&�'����%"��%�%

2x

����%&�'�"#��%�

1x

����%&�'����%"��%�%

I����!�#������'���%&�'�*%�%���&�+*��������������V

Referência ;"%�%�*%�%�'���%&�'��'�"#�(% ;"%�%�*%�%�'���%&�'����%"��%�%

��
��
��� x30

������%����!�#�����N�'�����*��#������*%�%�%'�����

5.4.7. Acessórios de vedamento dos sensores

21

Referência Tampa de vedação dos terminais

��
��
�

 x20

������%����!�#�����N�'�����*��#������*%�%�%'�����
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5.5. ����	��"
��
��������
�($���
�	�����
&�

5.5.1. Montagem em cabo

1
Clique!

4

ue!

433
2

K

L

III

LL

����%&�'�%*��%���'�
�%,������	

�Q�#��"%����

)y��#����#����'����#�%������+������)y�����=I������,�$�)�y��;���0��I�O+��*���%'��%��
��#&�'�%��(�O+����"?��#���Y�O+�#'%�+�%���+�%������"?��#����
��@��������
�
�
�
	


I��������@��(%�����������$�Y�N��#]�%��%�"#'*�E%���������@�����Z%+�j��#%����*�"+#9:����������:�\



24 PT ��������	
�����
����������������

5.6. ����	��"
��
��������
)�*+-���
&:

5.6.1. Montagem do integrador

Trilho DIN Platina Chassis

1,38  
35

0,29 ou 0,59
^Y���+���

1

2

�����
Y��)'�
Arruela Ø 0,47 
pol. Ø 12 mm 
máx.

0,19
5

3,
94

10
0

5.6.2. Montagem em cabo

=

=

=

=
;��#9:�������%�%�
para uma 
medição idealClique!

)y��#����#����'����#�%��
����+������)y�����=I����
��,�$�)�y��;���0��I�O+��
*���%'��%����#&�'�%��(�O+���
�"?��#���Y�O+�#'%�+�%���+�%�����
elétricos.

��@��������
�
�
�
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5.6.3. �
��


=

=

=

=

;��#9:�������%�%�
para uma 

medição ideal

Clique!

)y��#����#����'����#�%��
����+������)y�����=I����
��,�$�)�y��;���0��I�O+��
*���%'��%����#&�'�%��(�O+���
�"?��#���Y�O+�#'%�+�%���+�%�����
elétricos.

��@��������
�
�
�
	


5.7. ����	��"
��
	�	��	���
;
�

4

3

1

2Transformador 
de corrente 
secundária 5 A

)y��#����#����'����#�%������+������)y�����=I������,�$�)�y��;���0��I�O+��*���%'��%��
��#&�'�%��(�O+����"?��#���Y�O+�#'%�+�%���+�%������"?��#����
��@��������
�
�
�
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6. LIGAÇÃO 

6.1. #��	
��
�����
����

4x entradas de 
sensores de correnteRS485�Z��@����
��



\

7 mm

�8&#���
Y���''2 ����Y��''2

��`8N�"�
Y���''2 ����Y��''2

	�*��#9<�������'�*%�%@+���
Y
��)'�'X`�

�8&#
��`

	�*��#9

<
����	�	�
�����	��

7 mm

�8&#���
Y���''2 ����Y��''2

��`8N�"�
Y���''2 ����Y��''2

��*��#9<�������'�*%�%@+���
Y
��)'�'X`�

<
�

Módulos opcionais

�������%�%�6�%8�%�V 
��#�� 
��#�% 
��#�

�����'+�#�%9:�V 
����' 
���* 
���,6#* 
���,6'��*

Entradas tensão
�
�	

�Q�I��Z;(6)\��^�
�

�Q�I��Z;(6;(\���

Visor 
DIRIS D

Alimentação 
auxiliar
��
�
	
�Q�I�

=��
�#����B����#*���

10 mm

�8&#���
Y
�''2 ���
Y��''2

��`8N�"���'�,��%" 

Y
��''2 ����Y��''2

2 x 2 posições - spring-cage

10 mm

�8&#���
Y
�''2 ���
Y��''2

��`8N�"���'�,��%" 

Y
��''2 ����Y��''2

��`�
�*��#9<������*�#�&��%&�

Entradas de 
sensores de 
corrente

B�#"#E%��+'��%,����������*%�%�
���#�*"%H��+�+'��%,���O+#N%"����Y�
�#*�V������#��#��Y�*%������%�9%���Y�
�:��,"#��%��Y�	

Q��%����������
6����
����'����@��'#�%�����'�%�����
��
�
������	�
�
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Alimentação dos módulos opcionais

V2 VNV3 V1VNV1

N
L

Medição da tensão e alimentação auxiliar

1
2

IN

12 VDC

I 04

2 entradas alimentadas pelo produto

1
2

IN

10-30 VDC

I 04

2 entradas com alimentação exterior

Medição da corrente

NCR
S

48
5

LIY
C

Y-C
YI 01

RS485 �>?
�	�	
�����
����
(auto-alimentação e dados)

110-230VAC
N

L1

L2

L3

V2 VNV3 V1VNV1

N
L

111

Alimentação separada

N
L

N

L1

L2

L3

V2 VNV3

110-230VAC

V1VNV1

1111

�����	��"���	
��
;���#,#"#�%������"#&%��%�%"#'���%9:��%�*%��#��������'#�%"�
de medição (terminais previstos para este efeito)

1. Fusíveis 0,5 A gG/0,5 A classe CC.1. Fusíveis 0,5 A gG/0,5 A classe CC.

R
J9

RJ12

I 04I 03I 02I 01

110-230VAC

V2 VNV3 V1VNV1

N

L

N

L

N

L

*

���B=���;���)I=�����B=���;���)I=�
���B=���;���)I=�	
���B=���;���)I=��

DIRIS B

��[+�8N�"�
Y��I�&06������
I�&06
Y��I��"%������
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6.2. #��	
��
"%�����
��$���	��

6.2.1. Módulos de entrada/saída

7 mm

7 mm

Fornecimento
Z��
�
	
�Q�I�\

7 mm

�8&#���
Y���''2 ����Y��''2

��`8N�"�
Y���''2 ����Y��''2
�8&#���
Y���''2 ����Y��''2

��`8N�"�
Y���''2 ����Y��''2

�8&#���
Y
�''2 ���
Y��''2

�� 8̀N�"���'�*����#�%�
Y
��''2 ����Y��''2

�8&#���
Y���''2 ����Y��''2

��`8N�"�
Y���''2 ����Y��''2


`
�*��#9<�������'�*%�%@+���
Y
��)'�'X`� ��*��#9<�������'�*%�%@+���
Y
��)'�'X`�

2 x 2 posições - spring-cage

��*��#9<�������'�*%�%@+���
Y
��
)'�'X`�

�8&
��`

2 x 2 

10 mm

DIRIS O-iod
�!�+"��2 

entradas/saídas 
digitais

��@����
��

	


DIRIS O-ioa
�!�+"��2 
entradas/saídas 
analógicas
��@����
��

	�

DIRIS O-it
�!�+"��3 entradas 

de temperatura
��@����
��

	


7 mm

�8&#���
Y���''2 ����Y��''2 

��`8N�"�
Y���''2 ����Y��''2


`��*��#9<�������'�*%�%@+���
Y
��)'�'X`�

7 mm

�8&#���
Y���''2 ����Y��''2

��`8N�"�
Y���''2 ����Y��''2

��*��#9<�������'�*%�%@+���
Y
��)'�'X`�

;$�

��+�;$�




INPUT

OUTPUT

�����
@����

S
U

P
P

LY

Alimentação dos módulos 
��$���	��
�����
@����
�
@���	

INPUT

OUTPUT

�����
@���	

IN3

�����
@���

IN1 IN2
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6.2.2. Módulos de comunicação

DIRIS O-m
�!�+"��

comunicação 
���,+�������
��@����
��

		

DIRIS O-p
�!�+"��
comunicação 
;��[��B���;Q�
��@����
��

	�

7 mm

�8&#���
Y���''2 ����Y��''2 

��`8N�"�
Y���''2 ����Y��''2

	�*��#9<�������'�*%�%@+���
Y
��)'�'X`� �B���

Fornecimento
Z��
�
	
�Q�I�\

FFFFFFoFFFFFFFFFFFFFFFFFFF rn

10 mm

�8&#���
Y
�''2 ���
Y��''2

��`8N�"���'�*����#�%�
Y
��''2 ����Y��''2

2 x 2 posições - spring-cage

���,+������� ;��[��B�

	

;��[

DIRIS O-b/ip
�!�+"��

comunicação 
�I����6�;

��@����
��

	�

DIRIS O-b/mstp
�!�+"��
comunicação 
�I�������6$;
��@����
��

	�

7 mm

�8&#���
Y
�''2 ���
Y��''2 

��`8N�"�
Y
�''2 ���
Y��''2

��*��#9<�������'�*%�%@+���
Y
��)'�'X`�

Fornecimento
Z��
�
	
�Q�I�\

FFoFFFFFFFFFFFFFFFFFFFFFFF rn

10 mm

�8&#���
Y
�''2 ���
Y��''2

��`8N�"���'�*����#�%�
Y
��''2 ����Y��''2

2 x 2 posições - spring-cage

RJ45

�I����6�; �I�������6$;

R

�I

�����
@�"
��BJ;

SUBD 9

�����
@��

ETH

�����
@�KQ�� �����
@�KQ"���
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6.3. #��	
��
���
��������
��
$�������

6.3.1. Princípio de ligação

DIRIS B-30 ���������������������$�6$�6$[

����'���%9<��V

���B�#"#E%���%,�����������*%�%��������������������������+��%,����O+#N%"����������#*�V����
��#��#���Y�*%����
��%�9%����:��,"#��%���Y�	

�Q��%���������
6��������'����@��'#�%�����'�������
�
�������	Y
�

��h�����'���XN�"�'���%�����������������������������'��'������#���

6.3.2. Detalhes das ligações de acordo com o sensor de corrente

TE TR TF

Cabo 
��������

para sensores 
de corrente

Clique!

;��� 
DIRIS B

DIRIS Digiware

�%,����������*%�%�
sensores de corrente

):����"��%���'�����%����
com tensões perigosas

;��� 
DIRIS B

DIRIS Digiware

Clique!

Cabo 
��������

para sensores 
de corrente

Q��%9:���%�
tampa

Clique!

��
para s

de 

Q�

1

3

2

;�� 
DIRIS B

DIRIS Digiware
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6.3.3. Ligação à rede elétrica e às cargas

����������	
�*��������+�#"#E%����'�������'���@X�#�%�Y�,#@X�#�%������#@X�#�%��

���:��'��#�%���#@���������%�&%���'��#'+"�J���Y�*��'#�#����+'%��"�N%�%���`#,#"#�%������#'*"�'���%9:���%�
#���%"%9:���I���%�&%���:��'��#�%����'�%�%~+�%����NX�#����#*���������������Z�!"#���Y����"���*%��#��Y���`8N�#�\�
����"(#�����'�@+�9:���%�%*"#�%9:���I�"#&%9:������������������	
���������������%����#%�����@��+%������'�%�%~+�%�
����%,�����'���������������
�������������������*��'#��'�+'%�'���%&�'��X*#�%���'�@���%'���%�Y���'��#�����
���#�N���:�������������Y���'����%�%���&+�%�9%���*��'#��'�%#��%�%�����9:��%+��'X�#�%�����������"#&%���

;%�%�%"?'��#���Y�����������	
�?��%*%E����#����#]�%��%�'%#���*%���������#*�������%�&%�O+�����*��������'��#�V�
'���@X�#�%�Y���#@X�#�%����'��+���'���+����+�#"#E%�����Y�
Y�	��+������������*%�%��%�&%���O+#"#,�%�%���+��:��
�O+#"#,�%�%���;���'�����'��#�%��NX�#%���%�&%���#'+"�%��%'�����

I�*���#�:���%��%��#%����'��#9:��&"�,%"���������	
������������?�&%�%��#�%��;%�%�&%�%��#�����%�*���#�:�Y���N�'�
+�#"#E%������%,������������+��O+#N%"������*%�%�������������������������

��	�	�����%�&%�����]&+�XN�#���'�@+�9:������#*���������

I��%,�"%���&+#�������+'��%���%�&%��O+�����*���'����]&+�%���'�@+�9:������#*�����������%�#���%"%9:�

Tipo de rede Carga configurável

1P+N �;�)�����$

2P 
;�����$

2P+N 
;�)���
�$6
;�����$6�;�)�����$

3P 	;���	�$6	;���
�$6	;�����$

3P+N 	;�)�����$6	;�)���	�$6	;�)�����$6	;���	�$6	;���
�$6	;�����$6�;�)�����$

��	�	�
��Descrição das principais associações de redes e cargas

�


�	��

3P+N – 4CT

I

I01 I02 I03 I04

N

V1 V2 V3 VN

V

(1)

L1

L2

L3

3 + N Carga trifásica

Sensor de corrente (CT)

Terminal corrente B-30Terminal tensão B-30

�������#@X�#�%���)�+������'�
4 sensores de corrente

CT
Sensor de 
corrente

3

Carga  
equilibrada

3

Carga 
desequilibrada
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�%�%�����%�%�������������?�#��#N#�+%"Y�����+"�%��%,%#`��%"&+����`�'*"������"#&%9<��V

Trifásico + neutro 
3P+N – 4CT 
Z���%�&%���#@X�#�%�����+����'��#��\

Trifásico + neutro 
3P+N – 3CT & 3P – 1CT  
Z���%�&%���#@X�#�%�����O+#"#,�%�%�����+�����%"�+"%�������
carga trifásica equilibrada)

I

I01 I02 I03 I04

N

V1 V2 V3 VN

V

(1)

L1

L2

L3

3 + N

N

V1 V2 V3 VN

V

(1)

I

L1

L2

L3

3

I01 I02 I03 I04

3 + N

Trifásico + neutro 
3P+N – 3CT & 1P+N – 1CT 
Z���%�&%���#@X�#�%�����+�����%"�+"%��� 
�����%�&%�'���@X�#�%\

Trifásico 
3P – 3CT & 3P – 1CT 
Z���%�&%���#@X�#�%�����O+#"#,�%�%������%�&%���#@X�#�%�
equilibrada)

1

N

V1 V2 V3 VN

V

(1)

I

L1

L2

L3

I01 I02 I03 I04

3 + N

V1 V2 V3 VN

V I

L1

L2

L3

3

I01 I02 I03 I04

3

Trifásico 
3P – 2CT (x2) 
Z
��%�&%����#@X�#�%��\

Trifásico 
3P – 1CT (x4) 
(4 cargas trifásicas equilibradas)

V1 V2 V3 VN

V I

L1

L2

L3

I01 I02 I03 I04

3 3

V1 V2 V3 VN

V I

L1

L2

L3

3333

I01 I02 I03 I04

�[+�8N�"V�
Y��I�&06������
I�&06
Y��I��"%������
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Bifásico + Neutro 
2P+N – 2CT (x2) 
(2 cargas bifásicas)

Bifásico 
2P – 1CT (x4) 
(4 cargas bifásicas)

(1)

V1 V2 V3 VN

V I

L1

L2

N

I01 I02 I03 I04

2 + N2 + N

I

V1 V2 V3 VN

V

L1

L2

I01 I02 I03 I04

2222

Monofásico 
1P+N – 1CT (x4) 
(4 cargas monofásicas)

V I

V1 V2 V3 VN

L1

N

I02 I03I01 I04

(1)

1 1 1 1

[+�8N�"�
Y��I�&06������
I�&06
Y��I��"%������
�'��%������%+��%"#'���%9:�Y���N�������,�#&%���#%'�����%�#�#��%���+'�@+�8N�"�
ao neutro.

�[+�8N�"V�
Y��I�&06������
I�&06
Y��I��"%������

)��%����"%�#N%��>��"#&%9<��V

����@�U%������!�����
�*��'#�������"(���#&+%"'�����'+#�%���+��%��N%�#%�����������]&+�%9:��*%�%�����#*������
cargas e as tensões de rede associadas.

3P – 2CT V����%�"#&%9:�����+E��'�
Y�|�%�*���#�:���%��@%�����+~%����������?����+E#�%�*����X"�+"��N����#%"�

3P – 1CTV����%�"#&%9:��������#�%��������+'%��������#@X�#�%�*��@�#�%'������O+#"#,�%�%�

6.3.4. Ligação terra funcional

h�%�����"(XN�"����%,�"�����%�"#&%9:������%�@+��#��%"�*%�%�&%�%��#��+'%�*���#�:��'����"!&#�%�!�#'%���+'%�'�"(���
emissividade/imunidade para a contabilidade eletromagnética (classe B em emissão conduzida).
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7. LEDS DE ESTADO E ENDEREÇAMENTO AUTOMÁTICO

7.1. LEDs de estado
���=����*��'#��'���'*������(����������%������*���+���

��,��:�����������9%'�����*��'#���%��#,+#��%+��'%�#�%'�����+'�������9�����,+��%�*%��#���%�&%��U%H�

Alimentação

Botão de endereçamento

Alarme �����"�&#%

Comunicação RS

���%������=�� Fixo Intermitente Impulso

ON

�'�@+��#��%'���� 10 segundos - A pedido por 
+'���'%�������,+��*%�%�
#����#]�%9:�����%*%��"(��Z�#�*"%HY�
etc.)

1 segundo ao arranque

ALARM

���X�%�#N��+'�%"%�'�����
��*��#%"#�%���Z"!&#��6%�%"!&#��Y�
etc.) (não tem prioridade se o 
alarme de colocação em serviço 
estiver ativo ao mesmo tempo)

;�"��'�����+'�%"%�'�����
colocação em serviço está ativo 
Z����������������������"#&%��Y�
%��O+%9:��#�������%�Q6�Y�����\

1 segundo ao arranque

COM
;��,"�'%����������9%'����� ������9���� 1 segundo no momento do 

arranque e quando uma trama 
recebida é tratada

- - Corresponde ao peso de impulso 
metrológico

7.2. Endereçamento automático
��'�������������9%'�����%+��'X�#���*��'#���%�%��#,+#9:��%+��'X�#�%����������9���%���*���+����"#&%����>�
&%��U%H�������'����%*��%��?���'*%�8N�"���'�;�������#*��������0�	
����#&#U%����I�%��#,+#9:�����������9���
�@��+%����'%�+%"'����������+�����;���Z������I\�������%������Z��B)$��\�

���:���#�*��8N�#����j��'����V

_��������������9:��%+��'X�#�%���������9%'�����%+��'X�#��

_������
�������9:��%+��'X�#�%�������"(%����������9��

_������	�������9:��%+��'X�#�%�������"(%����������9�����'�,%��������'��������?�#��

��'������?�'%�+%"�Z����+"�%��%������#9:��%,%#`�\�

���'�����
���	��`��+�%'����%�*%��#�����+'�;���O+#*%�����'��%�H����]&��������
�'������:�������#�������
'%�+%"��%�H����]&�
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Descrição do modo 1 =���#����'#������� ���������=���%��������@��'%�]`%�

������9%'�����%+��'X�#����#�*��8N�"�*%�%V 
�������������6���������[

�*�0%��U%H
DIRIS G

�������+� �������+�

;����� 
3 seg.

;����� 
3 seg.

 ���
���&�

;����� 
3 seg. 1

;����� 
3 seg. 6

4a 4b

2

7 7 7

5a 5b

33 3

)��%V��+�%������*�����������������9%'�����%+��'X�#��Y�%�"#�(%����������X������N%�%�>�%��#,+#9:�����������9���
�����(+'%��+��%�����%�����%����*����������%"#E%�%��'��#'+"�J���



36 PT ��������	
�����
����������������

8. COMUNICAÇÃO

8.1. Generalidades
�'�@+�9:���%���@��j��#%Y�����������	
���'+�#�%��'����������%��������'���*������"�����,+���+��'�"#&%9:�����
�X�#��Z�[\���'�"#&%9:�������Y�����������	
�Z��@����
��



\�*���������#���%'�����"#&%���%�+'�;�Y�%�+'�%+�!'%���
�+�>��&%��U%H��������0�	
Y�0��
Y�0��
���0��
�Z����+"�%����'%�+%"�������*��������*%�%��,����'%#�����%"(��\�
*%�%��`*"��%9:�������%������'�"#&%9:���[Y�����������	
��[�Z��@����
��



\���'+�#�%���'�%��&%��U%H��������
0��
���0��
��%�N���:�������6�[�Z��@��j��#%�V���
��
	
������
��
	
	\�

�`�'*"�����#���%"%9:��O+��#���&�%���������	
��[Y���������	
����������+�����*���+������'�+'%�*�����
������0��
��+�0��
V

������� 
RF

������� 
RF

Endereçamento Modbus 
�����W����
����������X
;

����� ����������

��(�����

��������
�����

��������
�����

DIRIS
��B)$��

0%��U%H�������0��
��+�0��

�������[6��(�����

Servidor web
P��Q��P

�+*��N#�:��}�;��Q��P

8.2. ����	�
��BJ;
I���'+�#�%9:�����������X��#�*��8N�"�������������	
�Z��@����
��



\��I���'+�#�%9:���@��+%����%��%N?�����+'%�
"#&%9:���?�#��������Z
��+�	�]��\����%��������'���*������"�����,+���$BY�O+��*��'#���%��`*"��%9:�����*���+����
%�*%��#�����+'�;�Y����+'�;=���+����+'%�&%��U%H�

��*������"�����,+��#'*"#�%�+'��#X"�&�����%��������'�+'%�����+�+�%�'�����6����%N�����'���������'+�#�%9:��
?���'�����$B�Z��'����$��'#�%"�B�#�\��)+'%����]&+�%9:��*%��:�Y�+'%�"#&%9:��������*��'#�����"%�#��%��	
�
*���+������'�+'�;�Y�+'�;=���+�+'%�&%��U%H��'��


�'������
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=#&%9:����������������	
���������%�&%��U%H�������0V

��������	
�
�����

��������	
�
�����

0%��U%H�������0

��"�#

��"�#

��(�����

h�������X�#��+�#"#E%��+'��%,�����"#&%9:����'�+'�*%����%�9%���,"#��%����#*��=������)+'�%',#�����*���+�,%����+�
�+'%������#'*���%�����'����'��������'*�#'���������'�������*���+���Y�?�%�����"(XN�"�+�#"#E%��+'�*%����%�9%���
,"#��%�����'�+'%�,"#��%&�'�&��%"��#*��=��������

)%��
��`���'#�%�����%�"#&%9:�Y�?�#��#�*���XN�"���"��%��+'%����#��j��#%�����

��('��

B'%����#��j��#%�������'#�%9:������

��('��?�@�����#�%���'������������������	
������%��%��&%��U%H��������0�

8.3. ����	�
�	���Y��Z�[�$�	
\�:]
I���'+�#�%9:�����'�]���*����%�#�@��O+j��#%�Z�[\����X��#�*��8N�"������������	
���@��j��#%���
��



������%����
�:����%��@��#����%��%N?�����+'%�@��O+j��#%�����X�#���%�,%��%����@��O+j��#%���������}E�������������	
�O+��
+�#"#E%'�%���'+�#�%9:����'�]������:��%����#%����>��&%��U%H��������0��
���0��
��%�N���:�������6�[������:��
����#���%��������%N������,+���$B�*�"%��&%��U%H��

���%��&%��U%H������"(�'�����%����������������	
���'�]��Y�%��#'���'��������������	
��+�����+�����*���+����
Z��+��#�Y��#�#�Y�����\��'�"#&%9:����������������%����*���'���*�#��������%��@��#����*%�%�+'�;��*���"#&%9:��
��(��������'�*������"�����,+��$�;�

�����N#����U�,�P��Q��P��%�&%��U%H��@������@+�9<���%N%�9%�%�����'��#���%'����������N#�+%"#E%9:������%����
Z����+"�%����'%�+%"�������*��������*%�%��,����'%#�����%"(��\�

�����������	
��O+#*%������'�+'%�"#&%9:�������'+�#�%9:����'�]����:��*%��#�+"%�'�����#�������%�����*%�%�
�`*"��%���%�&%���#�+%�%���'�"��%#��%@%��%������#��"%������'�O+����~%�������X�#��#'*"�'���%��+'%�"#&%9:�����
��'+�#�%9:��]"%��
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�`�'*"�����#���%"%9:��O+��#���&�%���������	
��[���'�+'%�&%��U%H�������0��
��+�0��
V

�����

�*�0%��U%H
�������[6��(�����

RF

��(�����

��������	
�
RF

��������	
�
RF

��������	
�
RF

8.3.1. ��
�
*
����
B�#"#E%��%*��%��%��%����%������'���%�%��*�"%���������

����������	
��[���'+�#�%�%�+'%��#��J��#%����	

�'�������'��%'*��"#N���

I��%`%������+*%9:��*��'#�#�%���*������%�@��O+j��#%�+�#"#E%�%��I�����"(%��%�@��O+j��#%��@��+%����%��%N?���%�
@���%'���%�������]&+�%9:���%�H����]&�

I��%,�"%�%,%#`��������N��%��%`%������+*%9:��*��'#�#�%��'�@+�9:���%�@��O+j��#%�����"(#�%��������'����'X`#'��
de DIRIS B-30 que se podem ligar.

N.° de canal Frequência (MHz) Taxa de ocupação permitida Número máximo de 
DIRIS B-30 ligados

420 �����


 �| ��

�	� ����	


 �| ��

452 �����


 �| ��

472 ����^�

 
Y�
| 3

��� ������

 
Y�
| 3

504 ������

 
Y�
| 3

�	�� �����
�
 �
| 32

�	� ������^� �
| 32

�'����@��'#�%�����'�%�����'%���)	

�


V��'#��<����%�#%�%���X�#�������^

	V��%`%����+�#"#E%9:���%�,%��%�
�[������}E�

)��%V�*%�%����*�#�%��+'���*%9%'��������@��O+j��#%����


��}EY�����%�%#���	�����	���:�����*���'�+�#"#E%��%��
mesmo tempo.
��%�%"�*����]�#���

8.3.2. Declaração de conformidade CE
I����"%�%9:��������@��'#�%������������������	
��[����X�
�#�*��8N�"����������9����&+#���V�
www.socomec.com/en/diris-b

8.4. Tabelas de comunicação
As tabelas de comunicação e as explicações associadas estão 
�#�*��8N�#���%�*X&#�%�������+'���%9:�������������	
����
U�,�#����������������&+#����������9�V
www.socomec.com/en/diris-b
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9. CONFIGURAÇÃO

I����]&+�%9:��*���������@��+%�%�%�*%��#�������@�U%���������]&+�%9:���%�H����]&��+��#���%'�����%�*%��#�����
N#���������@�U%����%�H����]&�*��'#������]&+�%������������	
��#���%'�����%��%N?������������+�B����I�+�#"#E%9:��
�%�"#&%9:��B����`#&��%�#���%"%9:��*�?N#%�����%�H����]&�

�+%��������������	
�?�%����#%���>�&%��U%H�������0�	
Y�0��
Y�0��
��+�0��
Y�*�����������]&+�%���%��%N?���%�
'��'%�N#%���(�������+�B���

;%�%�%����]&+�%9:��%�*%��#������#�*"%HY�����+"�%�������*��#N��'%�+%"�

9.1. !��W���	
��
	
�	����
��
'	�^
!��W�

9.1.1. Modos de ligação

����
$���������������	�����!�����
�
��	��
���%'*:;

��������	
�
�����

�%,��B���*%�%�
���]&+�%9:�V�

��@����
��

�


�%�H�
���]&

;�

B��

����
$���������������	�����!�����
�����<=��	��
��
?�!�%��@
��
�;

Supervisão

����������

�*�0%��U%H

��(�����

��������	
�
�����

��������	
�
�����

�%�H�
���]&
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9.1.2. `�#*#j
�������k

+�%��{�

���%�H����]&�?�+'���@�U%���O+��*��'#����@��+%���#'*"��'�����%����]&+�%9:������*���+�����I����]&+�%9:��
�@��+%����*���@%�����+����#N%�V

Réseau (Rede) —>��(%�&���Z�%�&%�\�—>��?�(�������'��+���Z�?��������'��#9:�\�—>�0�%���+���>�'?'��#����
(Grandezas a memorizar) —> Alarmes —>�[#�����"%����]&+�%�#���Z[#'��%����]&+�%9:�\

(1)

(2)

;%�%��%�%�*%�J'�����������]&+�%9:����"��#��%���(1) %*%�����+'%���"%���*��8]�%�*�����%"#E%�%��'�@+�9:�����
produto ligado (2).

����
$������	���
	


)��'��+�������]&+�%9:���%�������"?��#�%Y���+�#"#E%��������"(�����#*����������Z��#@X�#�%Y�'���@X�#�%Y�����\Y�%�����:��
��'#�%"Y�%�@��O+j��#%��%�����Y�������#���������%9:���%��@%���������?�+�#"#E%���+'���%��@��'%�����������:��
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����
$������	������
��

����'���������#*������%�&%�����:��%����8N�#�����'��+�������]&+�%9:���%���%�&%�����+�#"#E%�����%',?'�*����
��]�#��%������������'#�%"Y�����'���%��%�&%Y�%�+�#"#E%9:����%�"��%"#E%9:���%�#���%"%9:���"?��#�%�

Método de cálculo

���'?����������X"�+"�������#@��������*%�J'�������"?��#�����������'*������#���&�%9:���:����]�#��������%���"%�

Alarmes

���#*����%����]&+�%9:������%"%�'����@��+%����%��%N?������%�H����]&Y�����+"�%�����%*8�+"��W��
��I=I�����Y�
*X&#�%����*%�%��,����'%#�����%"(���
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9.1.3. Acerto da hora dos produtos

I�*%��#������%�H����]&Y���%�������%�(��%��@��+%����%�*%��#�����+'����N#�����)$;��+�'%�+%"'������I��#@+�:��
�%�(��%�����*���+����"#&%����*�����@��+%�����%+��'%�#�%'��������%��������'�+'�@��O+j��#%����%�+%"#E%9:��
���]&+�XN�"�

���'����%�O+�����������*���+����"#&%��������~%'�>�'��'%�(��%Y�+�#"#E%��%�&%��U%H�������0��+���
�#�*"%H�'+"�#*�������������#&#U%������
�*%�%��@��+%����%�������%�(��%�
):��+�#"#E%��%�@+�9:�����%�������%�(��%����+'��#�*"%H�'���*�������������	
����J',#������+'%�
���]&+�%9:��'+"�#*���+����
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9.2. !��W���	
��
	
�	����
��
�����	^
�����
����

9.2.1. Modo de ligação

����
$���������������	��	�����!�%JXY;

���

��������	


�*��#�*"%H

����+"�%����'%�+%"�����#�*"%H���������	
�*%�%��,����'%#��#�@��'%9<���

�%,������"#&%9:������#�*"%H�Z���\V

Comprimento (m) Quantidade Referência
�Y� 1 ��
��

�


3 1 ��
��

��

)���%������+�#"#E%9:������%,����O+#N%"������%����%,����������Y����*�#�%��%���%�%����8��#�%��#��#�%�%���%��
����'���%9<��Y�����+"�%�����%*8�+"��W������=#&%9:����������	
�Y�*X&#�%�
����+'���'*�#'�����'X`#'�����	�
metros.
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10. ALARMES

10.1. ��	�"��
��
�-�����
;���'�����&��%�����N������%�*%��#���%�+"��%*%��%&�'����"#'#������'��#�%���"?��#�%�Y�����+'��Y�N%�#%9<������
�8N�"��+�%"���%9:��������%����%������%�%���;%�%�%"?'��#���Y�*���'���%"#E%�������',#�%9<�������%"%�'�����#%����

I�?��
�%"%�'���������%�����:����&#��%������'�(��%����%�%Y�������O+��+'�%"%�'��*��������	����%�����#��#����V�
I"%�'��%�#N�Y�%"%�'�����'#�%��Y�%"%�'�����'#�%���������"N#����I�����"+9:���@��+%���Y�>�����"(%Y�%+��'%�#�%'�����
ou por ação do utilizador.

�:�����]&+�%����%�?���%"%�'������'��#9:���"?��#�%�*����O+#*%'������������%"���%9<���������%������+'%�����%�%�
numérica.

I����]&+�%9:������%"%�'����@��+%����%��%N?�������@�U%����%�H����]&�

��������Parâmetros elétricos
_��I"%�'�����N%�#%9:�����N%"���#���%��J�����+�'?�#�����+'%�&�%���E%��"?��#�%V���������Y�����:�Y�@��O+j��#%Y�

*��j��#%Y�@%�������*��j��#%Y�����]Y��%`%�����#����9:��(%�'!�#�%

_������"(%����+'�"#'#����+*��#��Y�#�@��#��������(#�������

_����&+"%9:�����+'%���'*��#E%9:�����#�8�#�������]'����%"%�'�

_��;%�%�%��&�%���E%����#@X�#�%�������������Y�����:�����%`%�����#����9:��(%�'!�#�%�%����#%�%�Y�*��������&��%���+'�
%"%�'�����%�����#9:��@����%�#�@�#�%��+'%���',#�%9:�����@%���V
 - �)+'%��!�@%��V�[%���Y�[%��
Y�[%��	
 - ��'����%��%��@%�����#'+"�%��%'����V�[%������[%��
���[%��	
 - �)+'%�@%���������%����j��@%���V�[%�����+�[%��
��+�[%��	

�������	
�	���
�������	
�	��	������	
�	��������	�������	
�	����	���
��

��������Desequilíbrios das tensões e das correntes (em rede trifásica)
_�I"%�'����������O+#"8,�#����������:�V�B�,%Y�B�,

_�I"%�'���������O+#"8,�#�������������V���,%Y���,

_�����"(%����+'�"#'#����+*��#��Y�#�@��#��������(#�������

_���&+"%9:�����+'%���'*��#E%9:�����#�8�#�������]'����%"%�'�
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��������k-	���
��	�|'
*#�
�	��	��	�
���	��/��&���#�
�	�/���kU����!�
_��I"%�'�������N���������O+%"#�%����%�����:��@�����#�%V�I@+��%'������������:��ZB�#*\Y���,������<�����'*��X�#%��

ZB�U"\�����������������:��ZB#��\��������'�����%�%������j��#%V���'���Y�*��8���������@��j��#%�

��������Consumos
_��I"%�'���������&#%�V��%�Y��%�Y����Y����Y��%*����%#���+�*%��#%#�

_������"(%����+'�"#'#����+*��#���Z����+'����'%�#%����"�N%��\��+�#�@��#���Z����+'����'%�#%������+E#��\

��������Entradas analógicas
_� Alarme de variações de uma entrada analógica ou temperatura

_������"(%����+'�"#'#����+*��#��Y�#�@��#��������(#�������

_����&+"%9:�����+'%���'*��#E%9:�����#�8�#�������]'����%"%�'�

�����!��Entradas digitais
_� Alarmes de alteração do estado de uma entrada digital

_������"(%����+'%�@������%�����������+������������

_����&+"%9:�����+'%���'*��#E%9:�����#�8�#�������]'����%"%�'�

�������	
�	���
�������	
�	��	������	����	�����
�	
������	�������	
�	����	���
��

�����}��Combinação de alarmes
_������',#�%9<���,��"�%�%��Z�BY��\�����%"%�'�����]�#���Z&�%���E%���"?��#�%�Y�����&#%Y�����%�%�Y�����\
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�������	
�	���
�������	
�	��	������	����	�����
�	
������	�������	
�	����	���
��

10.2. ��	�"��
��
$���$	
��
�"
���-�
�
���@��������%���+'���������#���%"%9:���+�%����%���"��%9:���'����N#9�Y����X�%+��'%�#�%'�����&��%���+'�%"%�'��

��������Adequação de correntes/tensões
_� Alarme de erro de ligação entre a corrente e a tensão

_��)�����#�%����+'������'#�%����8N�"�����%�&%V�
Y����;[����������

|���

��������Sentido de rotação não conforme (rede trifásica)
_��I"%�'�����#����#]�%9:���������#���������%9:��#����������%��@%����Z*����`�'*"��	�
����'�N�E������
�	\

��������Sensor de corrente com defeito
_��I"%�'��O+��*��'#��������%��%�%+�j��#%����+'�������������������

10.3. Implementação de alarmes
���%"%�'������#���%"%9:���:��%+��'%�#�%'����������%���������%"%�'�������N�������:�����]&+�%���������@�U%���
�%�H����]&�

QX�#���'�#���*��'#��'�#����#]�%��%�*�����9%����+'�%"%�'�V

��������LED ALARM na parte da frente
_�������'#�����V�I"%�'�����#'*"�'���%9:�

_��[#`�V�I"%�'������N�����Z*�#��#�X�#�������%"%�'�������"��%9:���'����N#9�����#N���%�#N��%��'��'����'*�\

��������Ativação de uma saída
_�����+'%��%8�%����#N���*�����������*���+��Y����%�*��������%�#N%�%��+�%����%�����9:�����+'�%"%�'�

��������Ativação de uma entrada
_�����+'%�����%�%����#N���*�������Y���%"%�'��*�����������"#&%���*���'�#������%�����%�%��I����"#&%'�����

(resolução) do alarme apenas pode ser considerada se o alarme for terminado

��������RS485 Modbus
_����@��'%9:����,������%"%�'�����'��%�%���(��%��#�*��8N�"�%��%N?�����,+�������'+�#�%9:�������
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_����N#���������"+9:�����%"%�'�

���������#
�*
+�	�~k���k~
_����@��'%9:����,������%"%�'�����'��%�%���(��%

_����N#���������"+9:�����%"%�'�
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11. CARACTERÍSTICAS

11.1. !	�	$���+���$	�
�����
����

11.1.1. Características mecânicas

Tipo de caixa ���+"%��*%�%�'���%&�'��'���#"(����)���*"%�#�%

Índice de proteção da caixa �;

6��
�

Índice de proteção da face dianteira �;�
�����%�#E��'�'���%&�'�'��+"%�6��
�

Q��%9:�����"#&%9<����������:������������ �*9:������%'*%����'�N��%9:����������	
�����������V���@�V�
��
��
��^

;��� ��������	
���V��^��&�����������	
��[V�����&

11.1.2. Características elétricas

Alimentação auxiliar

Tensão alternativa ��
�
	
�Q�%��{��|�Z[6)��+�[6[\��%�����

[��O+j��#% �
6�
�}E

Consumo ��
�QI���'��#�*"%HY�����QI���'��#�*"%H���������	


=#&%9:� $��'#�%"����'���XN�"��*�#�&��%&�Y�
�`�
�*��#9<��Y 
�%,���8&#���
Y����
Y��''¡��+��%,��@"�`8N�"���'�,��%"�
Y
�����Y��''¡

11.1.3. Características entradas

Entrada

)�'��� 2

Tipo/Alimentação �*��%��*"%������'�*�"%�#E%9:��#�����%�Z�
�Q����{��
|\� 
�+��`����%�Z�
�	
�Q����{��
|\

Funções entradas ���%���"!&#��Y�����%�������#'*+"���Y����%�������#�~+������+��#�%"����
sincronização (entrada 1)

=#&%9:� $��'#�%"����'���XN�"���'�*%�%@+��Y���*��#9<��Y��%,���8&#����+�@"�`8N�"�

Y������Y��''¡

11.1.4. Características de medição

Precisão das medidas

;���#�:� ���%��������'���������^��

�"%��#@#�%9:��;�������'�%����#%9:����'������������*��#]�%����Z$�Y�$�Y�
TF)

����
��
�	�
������	�
�
�	�
���[�$�	�

;���#�:������&#%�%�#N%���*��j��#%�%�#N% �"%����
Y
�%*��%����������	
�
�"%����
Y����'����������$���+�$[�
Classe 1 com sensores TR

;���#�:������&#%���%�#N% �"%����
���'����������$�Y�$���+�$[�

����
��
��
Y	���
��
���[�$�	

;���#�:� �"%����
Y����'����������$���+�$[�
Classe 1 com sensores TR 

����
��
�	�
�������

Características da rede medida �
�	

�Q�I��Z[6)\����^��

�Q�I��Z[6[\����I$����

0%'%����@��O+j��#%� ��������}E

;���#�:���%�@��O+j��#% �"%����
Y



Tipo de rede ����@X�#�%6,#@X�#�%6,#@X�#�%���'���+���6��#@X�#�%6��#@X�#�%���'���+���
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���#9:��*�����%��@��'%�����������:� ;�#'X�#%V��

�


�Q�I�
���+��X�#%V��
Y��

Y���
Y��^	Y���
�Q�I�

Consumo das entradas  �
Y��QI

Sobrecarga permanente 	

�Q�I��[6)

;���#�:���%�'��#9:���%�����:� �"%����
Y


=#&%9:� $��'#�%"����'���XN�"��*�#�&��%&�Y�
�`���*��#9<��Y�
�%,���8&#���
Y����
Y��''¡��+�@"�`8N�"���'�,��%"�
Y
�����Y��''¡�

Medição das correntes

)�'�����������%�%������������� 4

Sensores de correntes associados ����������!"#����$�Y����"���*%��#���$�Y�@"�`8N�#��$[

;���#�:� �"%����
Y
�%*��%����������	
�
�"%����
Y����'����������$���+�$[
Classe 1 com sensores TR 

=#&%9:� Cabo específico Socomec com conectores RJ12

11.1.5. Características de comunicação

�����
����
��BJ;

=#&%9:� �����

Tipo de ligação 
���	�@#���(%"@��+*"�`

;������"� ���,+���$B

Q�"��#�%�� 1200 … 115200 bauds

Função ���]&+�%9:����"�#�+�%������%���

=#&%9:� $��'#�%"����'���XN�"���'�*%�%@+��Y�	�*��#9<��Y��%,���8&#����+�
��`8N�"�
Y���%��Y��''¡

�����
����
�:

=#&%9:� �%�#�@��O+j��#%���'�@#��

�%��%����@��O+j��#% �����}E�Z@��O+j��#%�,%#`%V��������}E���%"�%V�������^���}E\

Q�"��#�%�� 	��

�,%+��

Função ���]&+�%9:����"�#�+�%������%����%��%N?���%�&%��U%H�������0��
��+�
0��


=��

=#&%9:�� B���


;������"�� ���,+���$B��'�B���

Função ���]&+�%9:����������	


=#&%9:� ���������'#����B����#*���

11.1.6. Características ambientais

Temperatura em funcionamento ��
����^
����Z�����

���
��6�����

���
�
\�

Temperatura de armazenamento �
�����������Z�����

���
��6�����

���
�
\

}+'#�%����'�@+��#��%'���� �����6�^|�}��Z�����

���
�	
\

Altitude em funcionamento < 2000 m

Q#,�%9:� ��0�����
�}E�%��

�}E

$���:������(�O+���%��#,+8�% �����
��^���Q����;V��Y���Q

;�;����*%��*������������

� ��������	
V������

���
��N��@�Y������

���
��N����

11.1.7. Compatibilidade eletromagnética

�'+�#�%���>������%�&%���"������X�#�%� ������


���
�)£Q�=����
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Imunidade aos campos eletromagnéticos 
irradiados

������


���	�)£Q�=����

�'+�#�%���%�����%��#�!�#����X*#�����'��%~%�% ������


�����)£Q�=��Q

�'+�#�%���¤�����%������(�O+� ������


�����)£Q�=��Q

�'+�#�%���>��*���+�,%9<���#��+E#�%��*�"���
campos radioelétricos

������


�����)£Q�=����

�'+�#�%���%����%'*���'%&�?�#����>�@��O+j��#%�
de rede

������


������

�I6'�)£Q�=��Q�

�'#��<�������+E#�%� ���;����0��V�����=I�����

�'#��<���#��%�#%�%� ���;����0��V�����=I�����

Imunidade aos afundamentos e cortes breves de 
tensão

������


������)£Q�=����

11.1.8. Segurança

Segurança ���@��'#�%�����'�%��#���#N%����,%#`%�����:��


�6��6�������
����
��E�',������


��Z�)���
�
��V

�
\

Isolamento �%��&��#%����#���%"%9:������Z	

�Q�I��[6)\Y��8N�"����*�"+#9:��


11.1.9. Longevidade

�$$[�Z��'*��'?�#�����@+��#��%'������������\ > 100 anos

11.2. Características módulos opcionais DIRIS O

Características mecânicas

Tipo de caixa ���+"%��*%�%�'���%&�'��'���#"(����)

Alimentação\_]

Tensão alternativa ��
�
	
�Q�I��{���|

[��O+j��#% �
6�
�}E

=#&%9:� $��'#�%"����'���XN�"��*�#�&��%&�Y�
`�
�*��#9<��Y��%,���8&#���

Y����
Y��''¡��+��%,����`8N�"���'�,��%"�
Y
�����Y��''¡��

(1) Sem alimentação em DIRIS O-it.

�����
@����
�
<
����	�	�Q<
�	+�	�
�����	��

)�'�����������%�%� 2 por módulo opcional - 4 módulos opcionais máx.

Tipo �*��%��*"%����*�"%�#E%9:��#�����%�Z�
�Q����{��
|\� 
�+��`����%�Z�
�	
�Q����{��
|\

Função ���%���"!&#����+�����%�������#'*+"���

=#&%9:���������%�%� Terminal����'���XN�"���'�*%�%@+��Y���*��#9<��Y��%,���8&#����+�
��`8N�"�
Y���%��Y��''¡

)�'��������%8�%� 2 por módulo opcional - 4 módulos opcionais máx.

Tipo ��"?6
	
�Q�{��|�����I

Função I"%�'�����@#&+�XN�"�Z��������Y�*��j��#%Y�����\����+"��%*%��%&�'����"#'#����+�
*#"��%&�'�������%���>��#��J��#%

=#&%9:������%8�%� 
����'#�%#�����'���XN�#����'�*%�%@+��Y�
�`�
�*��#9<��Y��%,���8&#����+�
@"�`8N�"�
Y���%��Y��''¡

�����
@���	
�
<
����	�	�Q<
�	+�	�
	�	�%��$	�

)�'�����������%�%� 2 por módulo opcional - 4 módulos opcionais máx.

Tipo 4-20 mA

Função =#&%9:��������������%�%"!&#����Z*����:�Y�(+'#�%��Y���'*��%�+�%Y�����\
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=#&%9:���������%�%� Terminal����'���XN�"���'�*%�%@+��Y���*��#9<��Y��%,���8&#����+�
��`8N�"�
Y���%��Y��''¡

)�'��������%8�%� 2 por módulo opcional - 4 módulos opcionais máx.

Tipo 4-20 mA

Função $�%��'#��:���%�#'%&�'����'��#9<���Z��������Y�*��j��#%Y�����\�*%�%�;=�

=#&%9:������%8�%� $��'#�%"����'���XN�"���'�*%�%@+��Y���*��#9<��Y��%,���8&#����+�@"�`8N�"�
Y���
%��Y��''¡

�����
@���
�
�
����	�	�
��"���	���	

)�'�����������%�%� 	�����%�%���`����%������'��#9:���%���'*��%�+�%�%',#����
1 módulo opcional máx.

�#�J'#�� �

����%���
���

Tipo ;$�

��+�;$�




[+�9:���������%�%���Y�
���	 ���#9:���%���'*��%�+�%

=#&%9:� 	����'#�%#�����'���XN�#����'�*%�%@+��Y�	�`���*��#9<��Y��%,���8&#����+�
@"�`8N�"�
Y���%��Y��''¡

�����
@�"
�
!�"���$	
��
��BJ;

=#&%9:� �����

���	�@#���(%"@��+*"�`

;������"� ���,+���$B

Q�"��#�%�� 1200 … 115200 bauds

Função ��'+�#�%9:��������%�#�#��%"

=#&%9:� $��'#�%"����'���XN�"���'�*%�%@+��Y�	�*��#9<��Y��%,���8&#����+�@"�`8N�"�
Y���
%��Y��''¡

�����
@��
�
!�"���$	
��
`�@:��=�

=#&%9:� �����

;������"� ;��[��B���;Q�

Tempo de arranque 35 s

Função ��'+�#�%9:��;��[��B�

=#&%9:� ����������+,��

�����
@�KQ��
�
!�"���$	
��
��!���
�`

;������"� �I������;

Q�"��#�%�� �
����

��,#�6�

Tempo de arranque 1 min 15 s

Função ��'+�#�%9:���I������;

=#&%9:� Conector RJ45

�����
@�KQ"���
�
!�"���$	
��
��!���
��&`

=#&%9:� �����

;������"� �I�������$;

Q�"��#�%�� ��

���^��

�,%+��

Tempo de arranque 1 min 15 s

Função ��'+�#�%9:���I�������$;

=#&%9:� Terminal����'���XN�"���'�*%�%@+��Y���*��#9<��Y��%,���8&#����+�
��`8N�"�
Y
�%�
Y��''¡
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11.3. !	�	$���+���$	�
�����	^
�����
����

11.3.1. Características mecânicas

$#*������#�*"%H $����"�&#%��X�#"��%*%�#�#N%Y��
����"%�

����"+9:������#�*"%H 	�
�`���
�*#`�"�

;����Z&\ ��


11.3.2. Ligação mono produto

��� Auto-alimentação e dados

�#����B��� Atualização

Grau de proteção �;���Z@%����#%���#�%\

11.3.3. Características elétricas

Alimentação 
��Q������
|6�

|

Consumo 
�QI

11.3.4. Características ambientais

$�'*��%�+�%����%�'%E��%'�����Z��\ �

6���

$�'*��%�+�%����@+��#��%'�����Z��\ �

6���

}+'#�%�� ��|�%��
��

Categoria de instalação CAT III

Grau de poluição 2
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11.4. Características dos sensores TE, TR e RF

&'
�
������
�%����

����"� &'�_J &'�_J &'�<; &'��; &'�B; &'�;;

Intervalo de corrente nominal In (A) 5 … 20 
�����	 �
�����
 �	���
�
 ��
����	
 400 … 1000(1)

Corrente máx. (A) 24 ^�Y� ��
 300 ^�� 1200

;����Z&\ 24 24 �� �� 140 ��^

Tensão máx. 	

�Q �

�Q

Tensão suportável atribuída 	��Q 	Y���Q

[��O+j��#% �
6�
�}E

Sobrecarga intermitente 10x In pdt 1 seg

Categoria de medição CAT III

Índice de proteção �;	
6��
�

Temperatura de funcionamento ��
����^
���

Temperatura de armazenamento �
����������

}+'#�%�����"%�#N% ��|�}����'��������%9:�

Altitude < 2000 m

;�;����*%��*������������

� ���������$�V������

���
	�N��@�Y������

���
	�N����

=#&%9:� �%,�����������+��%,���O+#N%"��������
��#��#��Y�*%������%�9%���Y�
�:��,"#��%��Y�	

�Q��%���������
6�������

���	�	�!!!	"	���	�
����
��	#�	$%"&

&�
�
������
	K����

����"� &��_� &��_f &��<B &���f

Intervalo de corrente nominal In (A) 25 … 75 32 … 100 �	���


 


����



Corrente máx. (A) �
 120 240 720

;����Z&\ 74 117 211 311

Tensão máx. 	

�Q

Tensão suportável atribuída 	��Q

[��O+j��#% �
6�
�}E

Sobrecarga intermitente 10x In durante 1s

Categoria de medição CAT III

Índice de proteção �;

6��
�

Temperatura de funcionamento ��
����^
���

Temperatura de armazenamento �
����������

}+'#�%�����"%�#N% ��|�}����'��������%9:�

Altitude < 2000 m

;�;����*%��*������������

� ���������$�V������

���
��N��@�Y������

���
��N����

=#&%9:� �%,�����������+��%,���O+#N%"��������
��#��#��Y�*%������%�9%���Y�
�:��,"#��%��Y�	

�Q��%���������
6�������

&:
�
������
)�*+-��

����"� &:�;; &:�_<� &:����

Intervalo de corrente nominal In (A) ��
����

 500 … 2000 ��

����




;����Z&\ 114 142 220

Tensão máx. �

�Q

Tensão suportável atribuída 	Y���Q
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[��O+j��#% �
6�
�}E

Sobrecarga intermitente 10x In durante 1s

Categoria de medição CAT III

Índice de proteção �;	
6��
^

Temperatura de funcionamento ��
����^
���

Temperatura de armazenamento �
�����^����

}+'#�%�����"%�#N% ��|�}����'��������%9:�

Altitude < 2000 m

=#&%9:� �%,�����������+��%,���O+#N%"��������
��#��#��Y�*%������%�9%���Y�
�:��,"#��%��Y�	

�Q��%���������
6�������
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12. CLASSES DE DESEMPENHO

I���"%������������'*��(���:�����%,�"��#�%���'����@��'#�%�����'�%���������^��
���#9:����Z
�6


^\

�"%��#]�%9:�������������	
� ����'�%����#%9:����'������������*��8]����Z$�Y�$�Y�
TF)

Temperatura K55

�"%�����������'*��(�����@+��#��%'�����&"�,%"��%�*��j��#%�
ativa ou da energia ativa


Y���'�%����#%9:����'�����������!"#����$���+�$[���
em associação com sensores núcleo partido TR

12.1. '���$�W$	
��
�	�
$	�	$���+���$	�

Símbolo Função

Classe de desempenho do 
funcionamento global DIRIS 
B-30 + sensores associados* 
(TE, TR, TF) em conformidade 
com IEC 61557-12

Faixa de medição 

;% ;��j��#%�%�#N%����%" 
Y
|�*%�%���������	
�%*��%�

Y����'����������$���+�$[
1 com sensores TR

�
|����

|���

|����

|���

|����

|���

�AY��Q ;��j��#%���%�#N%����%"�Z%�#�'?�#�%Y�N����#%"\ ����'����������$�Y�$���+�$[ �|����

|����

SAY��Q ;��j��#%�%*%���������%"�Z%�#�'?�#�%Y�N����#%"\ 
Y����'����������$���+�$[
1 com sensores TR

�
|����

|����

�% ����&#%�%�#N%����%" 
Y
|�*%�%���������	
�%*��%�

Y����'����������$���+�$[
1 com sensores TR

�
|����

|���

|����

|���

|����

|���

��AY���Q ����&#%���%�#N%����%"�Z%�#�'?�#�%Y�N����#%"\ 
���'����������$�Y�$���+�$[ �|����

|����

�%*AY��%*Q ����&#%�%*%���������%"�Z%�#�'?�#�%Y�N����#%"\ 
Y����'����������$��ou TF
1 com sensores TR

�
|����

|����

f [��O+j��#% 
Y

 ��������}E�

�Y��) ������������@%��Y���������������+����'��#�% 
Y
���������	
�%*��%�

Y����'����������$���+�$[
1 com sensores TR

�|����

|���
�
|����

|���
�
|����

|���

�)� Corrente de neutro calculada ����'����������$���+�$[
2 com sensores TR

�
|����

|���

B $���:��Z=*�=&��+�=*�)\ 
Y
 �
���	

�Q�I��;(6)

;[AY�;[Q [%�������*��j��#%�Z%�#�'?�#�%Y�N����#%"\ 
Y����'����������$���+�$[
1 com sensores TR


Y��#��+�#N��%�
Y��
capacitivo

;��Y�;"� �#��#"%9:��Z����+��%��+�%9:�Y����"��&%��+�%9:�\ - -

B�#* �+��%��������:��Z=*�=&��+�=*�)\ 
Y� -

B�U" ��,������<�����'*��X�#%��Z=*�=&��+�=*�)\ 
Y� -

B#�� �������������:��Z=*�=&��+�=*�)\ 
Y
 -

B�,% ����O+#"8,�#���������:��Z=*�)\��'�%'*"#�+�� 
Y� -

B�, ����O+#"8,�#���������:��Z=*�=&��+�=*�)\��'�@%�����
em amplitude


Y
 -

$}�+Y�
$}���+

$%`%�����#����9:��(%�'!�#�%����%"��%�����:��Z��"%-
�#N%'�����%��@+��%'���%"Y���"%�#N%'�����%��N%"���
�]�%E\

1 ���������%��	

B( }%�'!�#�%���������:� 1 -

$}�#Y�
$}���#

$%`%�����#����9:��(%�'!�#�%����%"��%����������
Z��"%�#N%'�����%��@+��%'���%"Y���"%�#N%'�����%��
N%"����]�%E\

1 ���������%��	

�( }%�'!�#�%������������� 1 -

��N Sinais de telecomando centralizado - -

���'��%,������"#&%9:����������
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12.2. :��
��
��
	-	��	
��
�	
Z�	���	��
�	
	��"���	
��

Símbolo Função

Classe de desempenho do 
funcionamento global DIRIS 
B-30 + sensores associados 
(TE, TR, TF) em conformidade 
com IEC 61557-12

Faixa de medição 

f [��O+j��#% 
Y

 ��������}E�

�Y��) ������������@%��Y���������������+����'��#�% 
Y
���������	
�%*��%��

Y����'����������$���+�$[
1 com sensores TR

�|����

|���
�
|����

|���
�
|����

|���

�)� Corrente de neutro calculada ����'����������$���+�$[
2 com sensores TR

�
|����

|���

B $���:��Z=*�=&��+�=*�)\ 
Y
 �
���	

�Q�I��;(6)

;��Y�;"� �#��#"%9:��Z����+��%��+�%9:�Y����"��&%��+�%9:�\ - -

B�#* �+��%��������:��Z=*�=&��+�=*�)\ 
Y� -

B�U" ��,������<�����'*��X�#%��Z=*�=&��+�=*�)\ 
Y� -

B#�� �������������:��Z=*�=&��+�=*�)\ 
Y
 -

B�,% ����O+#"8,�#���������:��Z=*�)\��'�%'*"#�+�� 
Y� -

B�, ����O+#"8,�#���������:��Z=*�=&��+�=*�)\��'�@%�����
em amplitude


Y
 -

B( }%�'!�#�%���������:� 1 -

�( }%�'!�#�%������������� 1 -

��N Sinais de telecomando centralizado - -
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